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Funktionspläne 02.00

8-10 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G114 Analogeingänge Kl.8/9 und Kl.10/11
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-11
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G115 Analogausgänge Kl.12/13, Kl.14/15 und Kl.16/17
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Funktionspläne 02.00

8-12 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G116 Analogausgänge Kl.18/19 und Kl.20/21
8

7
5

6
4

3
2

1

-1 -1

123 0

x
y

y 
[V

] =
 

*
P

7
63

x
1

0
0%

18 19
M

-1 -1

123 0

x
y

y 
[V

] =
 

*
P

7
68

x

1
0

0%
20 21

M

- 
G

11
6 

-

P
7

6
1

 (
0

)

P
7

6
2

 (
0

)

K
0

02
8

-1
0

,0
0

...
+

1
0,

00
V

P
7

6
4

 (
0

,0
0)

-2
0

0
,0

0.
..

+
19

9,
9

9
V

P
7

6
3

 (
1

0
,0

0
)

P
76

0 
(0

)
K

(0
...

10
00

0m
s)

r0
08

P
7

6
6

 (
0

)

K
0

02
9

P
76

5 
(0

)
K

P
7

6
7

 (
0

)
(0

...
10

00
0m

s)
-2

0
0

,0
0.

..
+

19
9,

9
9

V
P

7
6

8
 (

1
0

,0
0

)
-1

0
,0

0
...

+
1

0,
00

V
P

7
6

9
 (

0
,0

0)
r0

09

X
16

4

C
U

D
2

A
na

lo
ga

us
gä

ng
e 

(2
)

S
ie

bz
ei

t
   

   
 O

ffs
e

t
   

   
 N

o
rm

ie
ru

n
g

S
ie

bz
ei

t
   

   
 N

o
rm

ie
ru

n
g

   
   

 O
ffs

e
t

10
0%

U
o

ut
 [V

] =
K

00
28

* 
N

or
m

ie
ru

ng
 [V

] +
 O

ffs
et

 [V
]

10
0%

U
o

ut
 [V

] =
K

00
29

* 
N

or
m

ie
ru

ng
 [V

] +
 O

ffs
et

 [V
]

A
na

lo
ga

us
ga

ng
 3

A
na

lo
ga

us
ga

ng
 4

A
D

A
D

A
D

A
D



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-13
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G120 Festwerte, Feste Steuerbits, Konstante Festwerte und Steuerbits,
Konnektor- und Binektor-Anzeigen

8
7

5
6

4
3

2
1

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
5

.0
6

.0
7

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
1

.0
2

- 
G

12
0 

-

K
04

01

K
04

02

K
04

03

P
40

4.
F

 (
0,

00
)

K
04

04

P
40

5.
F

 (
0,

00
)

K
04

05

P
40

6.
F

 (
0,

00
)

K
04

06

P
40

7.
F

 (
0,

00
)

K
04

07

P
40

8.
F

 (
0,

00
)

K
04

08

K
00

00
0,

00
 %

K
00

01
10

0,
00

 %

K
00

02
20

0,
00

 %

K
00

03
-1

00
,0

0 
%

K
00

04
-2

00
,0

0%

K
00

05
50

,0
0 

%

K
00

06
15

0,
00

 %

K
00

07
-5

0,
00

 %

K
00

08
-1

50
,0

0%

B
00

00
0

B
00

01
1

P
41

2.
F

 (
0)

K
04

12

P
41

3.
F

 (
0)

K
04

13

P
41

4.
F

 (
0)

K
04

14

P
41

5.
F

 (
0)

K
04

15

P
41

6.
F

 (
0)

K
04

16

P
42

1.
F

 (
0)

B
04

21

P
42

2.
F

 (
0)

B
04

22

P
42

3.
F

 (
0)

B
04

23

P
42

4.
F

 (
0)

B
04

24

P
42

5.
F

 (
0)

B
04

25

P
42

6.
F

 (
0)

B
04

26

P
42

7.
F

 (
0)

B
04

27

P
42

8.
F

 (
0)

B
04

28

P
40

9.
F

 (
0,

00
)

K
04

09

P
41

0.
F

 (
0,

00
)

K
04

10

P
41

1.
F

 (
0,

00
)

K
04

11

P
04

4 
(0

)
K K K K K K K

r0
43

.0
1 r0

43
.0

2r0
43

.0
3 r0

43
.0

4r0
43

.0
5 r0

41
.0

6r0
43

.0
7

P
04

6 
(0

)
B B B B

r0
45

.0
1 r0

45
.0

2r0
45

.0
3 r0

45
.0

4 r0
41

.0
2

τ 
≈ 

30
0 

m
s

K

r0
41

.0
1

τ 
≈ 

30
0 

m
s

P
04

2 
(0

)
K

P
40

3.
F

 (
0,

00
)

P
40

2.
F

 (
0,

00
)

P
40

1.
F

 (
0,

00
)

7 
K

on
ne

kt
or

an
ze

ig
en

4 
B

in
ek

to
ra

nz
ei

ge
n

2 
H

oc
ha

uf
lö

se
nd

e
K

on
ne

kt
or

an
ze

ig
en

 m
it 

S
ie

bu
ng

K
on

st
an

te
 F

es
tw

er
te

un
d 

S
te

ue
rb

its
11

 F
es

tw
er

te
8 

fe
st

e 
S

te
ue

rb
its

E
in

st
el

lb
er

ei
ch

-1
99

,9
9 

bi
s 

+
19

9,
99

%

5 
Fe

st
w

er
te

E
in

st
el

lb
er

ei
ch

-3
27

68
 b

is
 +

32
7

67



Funktionspläne 02.00

8-14 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G125 Auswertung eines 4-Stufen - Meisterschalters
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-15
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G126 Motorpotentiometer

y

y 
=

 0

y 
=

 x

dy
/d

t

x
1

1 0

10

0

10

1
0

60
1

8
7

5
6

4
3

2
1

-1 *

P
46

5.
F

(0
)

(0
...

1)

1≥

1 
0

0 
0

1 
1

0 
1

- 
G

12
6 

-

1 0

-1 *

P
46

2.
F

(1
0,

00
s)

(0
,0

1.
..3

00
,0

0s
)

P
46

1.
F

 (
0)

K

P
46

5.
F

(0
)

(0
...

1)

K
02

41

K
02

40

K
02

42

P
46

7.
F

(0
,0

)
(-

19
9,

9.
..+

19
9,

9%
)

P
46

8.
F

(+
10

0,
00

%
)

(-
19

9,
99

...
+

19
9,

99
%

)
P

46
9.

F
(-

10
0,

00
%

)
(-

19
9,

99
...

+
19

9,
99

%
)

P
46

3.
F

(1
0,

00
s)

(0
,0

1.
..3

00
,0

0s
)

P
46

4.
F

(1
0,

00
s)

(0
,0

1.
..3

00
,0

0s
)

B
02

41

P
47

2.
B

 (
0)

B

P
47

1.
B

 (
0)

B

P
47

0.
B

 (
0)

B

B
02

40

P
46

6.
F

 (
0)

K

P
47

3.
F

 (
0)

P
46

0.
F

 (
1)

B
it1

4

B
it1

3

M
ot

or
po

te
nt

io
m

et
er

H
oc

hl
au

fz
ei

t

A
us

ga
ng

 =
 0

(K
on

de
ns

at
or

sy
m

bo
lis

ie
rt

W
er

te
sp

ei
ch

er
)

A
ut

om
at

ik
-S

ol
lw

er
t

R
ec

ht
s 

/ L
in

ks
H

an
d 

/ A
ut

om
at

ik
M

o
to

rp
ot

i s
et

ze
n

S
et

zw
er

t

S
ol

lw
er

t v
om

M
o

to
rp

ot
en

tio
m

et
er

S
ta

rt
w

er
t M

O
P

M
O

P
 m

ax
.

M
O

P
 m

in
.

0 
...

 b
ei

 A
ut

om
at

ik
be

tr
ie

b 
w

ird
 d

er
 M

ot
or

po
ti-

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 u

m
ga

ng
en

   
   

 (
W

irk
un

g 
w

ie
 P

46
2 

un
d 

P
46

3 
=

 0
)

1 
...

 d
er

 M
ot

or
po

ti-
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 w
irk

t i
m

 H
an

d-
 u

nd
 A

ut
om

at
ik

be
tr

ie
b

0 
...

 k
ei

ne
 S

pe
ic

he
ru

ng
 d

es
 A

us
ga

ng
sw

er
te

s:
   

   
 K

24
0 

w
ird

 in
 a

lle
n 

B
et

rie
bs

zu
st

än
de

n 
> 

o5
 a

uf
 0

 g
es

et
zt

   
   

 D
er

 S
ta

rt
pu

nk
t n

ac
h 

E
IN

 w
ird

 d
ur

ch
 P

46
7 

(S
ta

rt
w

er
t M

O
P

) 
vo

rg
eg

eb
en

1 
...

 n
ic

ht
flü

ch
tig

e 
S

pe
ic

he
ru

ng
 d

es
 A

us
ga

ng
sw

er
te

s:
 

   
   

 K
24

0 
bl

ei
bt

 in
 a

lle
n 

B
et

rie
bs

zu
st

än
de

n 
ge

sp
ei

ch
er

t

R
üc

kl
au

fz
ei

t
Z

ei
td

iff
er

en
z

M
o

to
rp

ot
i h

öh
er

vo
n 

S
te

ue
rw

or
t 1

M
o

to
rp

ot
i t

ie
fe

r
 v

on
 S

te
ue

rw
or

t 1

   
   

 H
oc

hl
au

fg
eb

er
m

it 
P

er
m

an
en

ts
pe

ic
he

r

H
oc

hl
au

f /
 R

üc
kl

au
f 

be
en

de
t

B
et

rie
bs

ar
t M

ot
or

po
te

nt
io

m
et

er



Funktionspläne 02.00

8-16 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G127 Festsollwert
8

7
5

6
4

3
2

1

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
6

.0
7

.0
8

.0
5

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
6

.0
7

.0
8

.0
5

10
10

10
10

10
10

10
10

1 0

1≥

&
&

&
&

&
&

&
&

1≥

1≥ 1≥

- 
G

12
7 

-

P
43

0 
(0

)
B B B B B B B B

P
43

1 
(0

)
K K K K K K K K

P
43

3.
F

 (
11

)
K

K
02

09

P
43

2.
08

P
43

2.
0

7 P
43

2.
06

P
43

2.
0

5 P
43

2.
04

P
43

2.
03

P
43

2.
02

P
43

2.
01

K
02

04

F
es

ts
ol

lw
er

t

A
us

w
ah

l 
A

uf
sc

ha
ltu

ng
F

es
ts

ol
lw

er
t

A
us

w
ah

l
S

ol
lw

er
t

A
nw

ah
l F

es
ts

ol
lw

er
t 0

vo
m

 S
te

ue
rw

or
t 2

A
nw

ah
l F

es
ts

ol
lw

er
t 1

vo
m

 S
te

ue
rw

or
t2

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 u

m
ge

he
n

zu
m

 B
la

tt 
"H

oc
hl

au
fg

eb
er

"



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-17
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G128 Forcen, Pendeln

8
7

5
6

4
3

2
1

1 0

t

%

P
48

1

P
48

3
P

48
2

P
48

0

1≥

- 
G

12
8 

-

P
48

4.
F

(2
09

)

K
K

02
08

P
48

0.
F

P
48

2.
F

P
48

1.
F

P
48

3.
F

K
02

03

P
48

5.
B

 (
0)

B

F
or

ce
n,

 P
en

de
ln

P
en

de
ln

F
or

ce
n

(A
nw

ah
l ü

be
r 

P
05

1 
=

 2
4 

un
d

D
rü

ck
en

 d
er

 W
A

H
L-

 o
de

r 
P

-T
as

te
,

S
ta

rt
 ü

be
r 

H
Ö

H
E

R
-T

as
te

S
to

p 
üb

er
 T

IE
F

E
R

-T
as

te
)

P
en

de
ls

ol
lw

er
t

S
ol

lw
1

S
ol

lw
2

Z
ei

t1
Z

ei
t2

R
ec

ht
ec

kg
en

er
at

or

W
en

n 
ni

ch
t F

or
ce

n 
an

ge
w

äh
lt 

is
t, 

lä
uf

t d
er

 R
ec

ht
ec

kg
en

er
at

or
 fr

ei

B
ei

m
 F

or
ce

n 
(A

nw
ah

l ü
be

r 
P

05
1 

=
 2

4
un

d 
D

rü
ck

en
 d

er
 P

-T
as

te
) 

w
ird

 d
er

R
ec

ht
ec

kg
en

er
at

or
 d

ur
ch

 D
rü

ck
en

 d
er

H
Ö

H
E

R
-T

as
te

 g
es

ta
rt

et
 (

d.
h.

 e
r 

be
gi

nn
t

m
it 

P
48

0)
 u

nd
 d

ur
ch

 D
rü

ck
en

 d
er

 T
IE

F
E

R
-

T
as

te
 g

es
to

pp
t(d

.h
. e

r 
w

ird
 a

uf
 0

 g
es

et
zt

)



Funktionspläne 02.00

8-18 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G129 Tippsollwert
8

7
5

6
4

3
2

1

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
6

.0
7

.0
8

.0
5

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
6

.0
7

.0
8

.0
5

10
10

10
10

10
10

10
10

1 0

1≥

&
&

&
&

&
&

&
&

1≥

10
0%

=1

1≥ 1≥

&

- 
G

12
9 

-

P
43

5 
(0

)
B B B B B B B B

P
43

6 
(0

)

K K K K K K K K

P
43

8.
F(

20
8)

K
K

02
07

P
43

7.
08

P
43

7.
07

P
43

7.
06

P
43

7.
05

P
43

7.
04

P
43

7.
03

P
43

7.
02

P
43

7.
01

K
02

02

T
ip

ps
ol

lw
er

t

A
us

w
ah

l 
A

uf
sc

ha
ltu

ng
T

ip
ps

ol
lw

er
t

A
us

w
ah

l
S

ol
lw

er
t

T
ip

pe
n 

B
it 

0
vo

m
 S

te
ue

rw
or

t 1

T
ip

pe
n 

B
it 

1
vo

m
 S

te
ue

rw
or

t 1

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l

vo
n 

T
IP

P
E

N
(z

u
m

 S
te

ue
rw

or
t 1

)

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l

vo
n 

E
IN

 / 
A

U
S

1
(v

om
 B

la
tt 

"K
rie

ch
so

llw
er

t"
)

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 u

m
ge

he
n

zu
m

 B
la

tt 
"H

oc
hl

au
fg

eb
er

"



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-19
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G130 Kriechsollwert / Klemme 37

8
7

5
6

4
3

2
1

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
6

.0
7

.0
8

.0
5

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
6

.0
7

.0
8

.0
5

10
10

10
10

10
10

10
10

1 0

1≥

&
&

&
&

&
&

&
&

1≥

D
Q R

1

1

1 0

<
1>

&

D
Q R

1

1≥1≥

1 0

1≥ ...
.

<
1>

- 
G

13
0 

-

P
44

0 
(0

)

B B B B B B B B

P
44

1 
(0

)
K K K K K K K K

P
44

3.
F

(2
07

)
K

K
02

06

P
44

2.
08

P
44

2.
07

P
44

2.
06

P
44

2.
05

P
44

2.
04

P
44

2.
03

P
44

2.
02

P
44

2.
01

P
44

4.
B

 (
0)

B

P
44

5

P
65

4.
B

 (
1)

B

K
02

01

K
rie

ch
so

llw
er

t /
 K

le
m

m
e 

37

A
us

w
ah

l 
A

uf
sc

ha
ltu

ng
K

rie
ch

so
llw

er
t

A
us

w
ah

l
K

rie
ch

so
llw

er
t

A
us

w
ah

l f
ür

S
til

ls
et

ze
n

P
eg

el
 / 

F
la

nk
e

<
1>

 F
lip

-F
lo

ps
 w

er
de

n 
be

i
   

   
 P

44
5=

0 
rü

ck
ge

se
tz

t

A
us

w
ah

l f
ür

E
in

sc
ha

lte
n 

/ S
til

ls
et

ze
n

E
in

sc
ha

lte
n 

/ S
til

ls
et

ze
n

vo
n 

K
le

m
m

e 
37

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l v

on
K

R
IE

C
H

E
N

(z
u

m
 S

te
ue

rw
or

t 1
)

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l

vo
n 

E
IN

 / 
A

U
S

1
(z

u
m

 S
te

ue
rw

or
t 1

)

zu
m

 B
la

tt
"T

ip
ps

ol
lw

er
t"

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 u

m
ge

he
n

zu
m

 B
la

tt 
"H

oc
hl

au
fg

eb
er

"

(v
o

m
 B

la
tt 

"B
in

är
ei

ng
än

ge
 1

")



Funktionspläne 02.00

8-20 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G135 Sollwertaufbereitung
8

7
5

6
4

3
2

1

-1
1 

0

0 
0

1 
1

0 
1

0 
%

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

<
1>

<
1>

<
1>

<
1>

- 
G

13
5 

-

10

K
01

95
U

60
8.

F
 (

15
,0

0%
)

K
01

94

U
60

7.
B

(9
38

2)
B

P
64

4.
F

(2
06

)

K

K
01

93

B
02

10
P

64
5.

F
 (

0)

K

P
63

5.
F

(1
94

)

K

P
32

0.
F

 (
10

0,
00

)
(-

30
0,

00
...

30
0,

00
 %

)

P
32

1.
F

 (
10

0,
00

)
(-

30
0,

00
...

30
0,

00
 %

)

P
64

2 
(2

)

K K K K

P
64

3 
(9

)

K K K Kr0
29

K
01

96

K
01

97
K

01
98

P
32

2.
F

 (
1)

K

P
32

3.
F

 (
1)

K

S
ol

lw
er

ta
uf

be
re

itu
ng

zu
 E

in
ga

ng
H

oc
hl

au
fg

eb
er

H
au

pt
so

llw
er

t

M
in

im
um

M
a

xi
m

um

<
1>

 B
ei

 P
64

3.
0x

=
9 

w
irk

t d
ie

   
   

 d
ur

ch
 P

64
2.

0x
 a

us
ge

w
äh

lte
   

   
 G

re
nz

e 
vo

rz
ei

ch
en

in
ve

rt
ie

rt
 

   
   

 a
ls

 n
eg

at
iv

e 
G

re
nz

e

F
re

ig
ab

e 
po

si
tiv

e 
D

re
hr

ic
ht

un
g 

vo
n 

S
te

ue
rw

or
t 1

F
re

ig
ab

e 
ne

ga
tiv

e 
D

re
hr

ic
ht

un
g 

vo
n 

S
te

ue
rw

or
t 1

ke
in

e 
D

re
hr

ic
ht

un
g

fr
e

ig
eg

eb
en

Z
us

at
zs

ol
lw

er
t



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-21
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G136 Hochlaufgeber

<
1>

y 
=

 0y

.0
1

.0
2

1≥

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

<
1>

<
1> <
1>

<
1>

1≥

1≥

.0
1

.0
2

0 
   

   
   

   
0 

   
   

   
P

30
3 

- 
P

30
6

0 
   

   
   

   
1 

   
   

   
P

31
1 

- 
P

31
4

1 
   

   
   

   
0 

   
   

   
P

30
7 

- 
P

31
0

2 
   

   
   

   
3

3
2

1
0

4
5

6
715

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

13
6 

-

x

0%
1 0

10

&
T

0

01
.0

1
.0

2

1≥

B
02

11

r0
27

P
31

1
.F

P
30

7
.F

P
31

2
.F

P
30

8
.F

P
31

3
.F

P
30

9
.F

P
3

14
.F

P
3

10
.F

dv
/d

t

P
54

2.
F

P
63

6 
(1

)

K K

K
01

90

P
30

3.
F

P
30

4.
F

P
30

5.
F

P
30

6.
F

K
01

91

K
01

90

K
01

92

r0
28

K
01

81

K
01

83

K
01

70

K
01

82

P
63

2 
(1

)
K K K K

P
63

3 
(9

)
K K K K

P
30

0.
F

P
30

1.
F

P
63

4

K

B
02

06
B

02
08

B
02

07

B
02

09

P
64

1.
B

 (
0)

B

P
63

7.
B

 (
0)

B

P
63

8.
B

 (
0)

B

K
19

0

W
E 0

r3
16

r3
15

.1
r3

15
.2

r3
15

.3
r3

15
.4

P
64

6.
B

 (
1)

B

0: 1: 2: 3: 4: 5: 7: 15
:

P
31

7.
F

P
30

2.
F

P
31

8.
F

B
01

61

P
31

9.
F

 (
0,

05
)

(0
,0

0.
..1

0,
00

 s
)

P
63

9 
(1

67
)

K

P
64

0.
B

 (
0)

BK

B
01

04
ne

ga
tiv

e
S

ol
lw

er
tg

re
nz

e

kl
ei

ns
te

 p
os

iti
ve

S
ol

lw
er

tg
re

nz
e

po
si

tiv
e

S
ol

lw
er

tg
re

nz
e

B
eg

re
nz

un
g 

hi
nt

er
H

oc
hl

au
fg

eb
er

ha
t a

ng
es

pr
oc

he
n

gr
öß

te
 n

eg
at

iv
e

S
ol

lw
er

tg
re

nz
e

B
ei

 P
63

3.
0x

 =
 9

 w
irk

t d
ie

 d
ur

ch
 P

63
2.

0x
au

sg
ew

äh
lte

 p
os

iti
ve

 G
re

nz
e 

vo
rz

ei
ch

en
=

in
ve

rt
ie

rt
 a

ls
 n

eg
at

iv
e 

G
re

nz
e

P
ar

am
et

er
 -

 A
us

w
ah

l

H
LG

-E
in

st
el

lu
ng

 2

H
LG

-E
in

st
el

lu
ng

 3

  A
nf

an
gs

-
ve

rr
un

du
ng

   
  E

nd
-

ve
rr

un
du

ng
...

 H
LG

-E
in

st
el

lu
ng

 3
  [

s]
...

 H
LG

-E
in

st
el

lu
ng

 2
  [

s]

S
ol

lw
er

t
(H

LG
-

 A
us

ga
ng

)

H
oc

hl
a

uf
ge

b
er

E
in

ga
ng

...
 H

LG
-E

in
st

el
lu

ng
 1

  [
s]

vo
n 

H
oc

hf
ah

rin
te

gr
at

or
st

eu
er

un
g

(s
ie

he
 P

30
2)

Z
ei

td
iff

er
en

z 
[s

]

H
oc

h-
/R

üc
k-

la
uf

ze
it

V
er

ru
nd

un
g

D
ie

se
 U

m
sc

ha
ltu

ng
 a

uf
 H

LG
-E

in
st

el
lu

ng
 2

 u
nd

 3
ha

t P
rio

rit
ät

 g
eg

en
üb

er
 V

or
ga

be
 d

er
 H

LG
-E

in
-

st
el

lu
ng

 3
 d

ur
ch

 d
ie

 H
oc

hf
ah

rin
te

gr
at

o
rs

te
ue

ru
ng

H
oc

hl
au

fg
eb

er

M
in

im
um

M
a

xi
m

um

D
re

hz
ah

ls
ol

lw
er

t

F
re

ig
ab

e 
S

ol
lw

er
t

 v
om

 S
te

ue
rw

or
t 1

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 S

ta
rt

 v
om

 S
te

ue
rw

or
t 1

H
oc

hl
au

f

R
üc

kl
au

f

H
LG

 a
kt

iv
 z

um
Z

us
ta

nd
sw

or
t 2

A
us

w
ah

l
H

oc
hl

au
fg

eb
er

um
ge

he
n

H
oc

hl
au

fg
eb

er
-

ei
ns

te
llu

ng
w

irk
sa

m
e

P
ar

am
et

er

n-
is

t +
 ∆

n-
is

t -
 ∆

H
LG

-Z
us

ta
nd

F
re

ig
ab

e 
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 v
om

S
te

ue
rw

or
t 1

 (
be

i "
0"

-S
ig

na
l: 

y=
0)

F
re

ig
ab

e 
de

r 
U

m
sc

ha
ltu

ng
 d

es
 H

oc
hf

a
hr

in
te

gr
at

or
s

A
n

ze
ig

e 
d

e
s 

H
L

G
-Z

u
st

a
nd

s 
a

n
 r

3
1

6

H
oc

hl
au

fg
eb

er
-F

re
ig

ab
e

H
oc

hl
au

fg
eb

er
-S

ta
rt

S
ol

lw
er

t-
F

re
ig

ab
e 

&
 /A

U
S

1
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 s
et

ze
n

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 n

ac
hf

üh
re

n
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 u
m

ge
he

n
R

üc
kl

au
f

H
oc

hl
au

f

H
LG

-
N

ac
h-

fü
hr

un
g

H
oc

hf
ah

r-
in

te
gr

at
or

H
LG

 s
et

-
ze

n 
be

i
S

til
ls

et
ze

n

H
oc

hl
au

fz
ei

t
R

üc
kl

au
fz

ei
t

S
til

ls
et

ze
n

H
oc

hl
au

fg
eb

er
 u

m
ge

he
n

vo
m

 B
la

tt 
"F

es
ts

ol
lw

er
t"

, 
"T

ip
ps

ol
lw

er
t"

, "
K

rie
ch

so
llw

er
t"

B
et

rie
bs

zu
st

an
d

- 
-,

 I 
od

er
 II

E
in

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g

H
oc

hl
au

fg
eb

er
se

tz
en

S
et

zw
er

t

B
et

rie
b



Funktionspläne 02.00

8-22 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G140 Bremsensteuerung

0
T

8
7

5
6

4
3

2
1

Q
S

E
T

(Q
=

1)

R
E

S
E

T
(Q

=
0)

Q

0
T

12
1

1
1≥

1≥

& &

- 
G

14
0 

-

B
02

55

B
02

50

B
01

04

P
08

0

B
01

64

F
uß

no
te

 1
:

D
as

 S
ig

na
l "

au
to

m
at

is
ch

er
 W

ie
de

ra
nl

au
f"

 w
ird

 v
on

 d
er

 A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

 e
rz

eu
gt

.
W

en
n 

im
 Z

us
ta

nd
 "

B
et

rie
b"

 d
ie

 S
pa

nn
un

g 
am

 L
ei

st
un

gs
te

il 
ku

rz
ze

iti
g 

(s
ie

he
 P

08
6)

 a
us

fä
llt

(u
nd

 w
en

n 
au

to
m

at
is

ch
er

 W
ie

de
ra

nl
au

f a
ng

ew
äh

lt 
is

t, 
d.

h.
 P

08
6 

>0
),

 g
eh

t w
äh

re
nd

di
es

er
 Z

ei
t d

as
 S

ig
na

l "
B

et
rie

b"
 a

uf
 lo

g.
 "

0"
 u

nd
 d

as
 S

ig
na

l "
au

to
m

at
is

ch
er

 W
ie

de
ra

nl
au

f"
 a

uf
 lo

g.
 "

1"
.

D
as

 b
ew

irk
t, 

da
ss

 d
ie

 B
re

m
se

 w
äh

re
nd

 d
ie

se
r 

ku
rz

en
 m

om
en

te
nf

re
ie

n 
Z

ei
t g

eö
ffn

et
 b

le
ib

t.

F
uß

no
te

 2
:

E
in

 n
eg

at
iv

er
 W

er
t a

n 
P

08
7 

be
de

ut
et

, d
as

s 
da

s 
S

ig
na

l "
B

re
m

se
 ö

ffn
en

" 
ge

ge
nü

be
r 

de
r 

F
re

ig
ab

e
de

r 
Z

ün
di

m
pu

ls
e 

fü
r 

di
e 

T
hy

ris
to

re
n 

ve
rz

ög
er

t w
ird

. N
ur

 d
ie

se
r 

F
al

l i
st

 in
 d

ie
se

m
 F

un
kt

io
ns

pl
an

 d
ar

ge
st

el
lt.

B
re

m
se

ns
te

ue
ru

ng

B
re

m
se

nö
ffn

un
gs

ze
it

P
08

8.
F

 (
0,

0)
(0

,0
...

10
,0

 s
)

ve
rz

ög
er

te
 Z

ün
di

m
pu

ls
sp

er
reB

re
m

se
 s

ch
lie

ß
en

B
re

m
se

 ö
ffn

en

P
rio

rit
ät

:
1.

 R
E

S
E

T
2.

 S
E

T

Z
ün

di
m

pu
ls

sp
er

re
(1

 =
 Z

ün
di

m
pu

ls
e 

ge
sp

er
rt

)

au
to

m
at

is
ch

er
 W

ie
de

ra
nl

au
f

(s
ie

he
 F

uß
no

te
 1

)

A
U

S
1 

od
er

 A
U

S
3

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

B
et

rie
b

1 
= 

n<
n m

in

P
08

7.
F

 (
0,

00
)

(-
10

,0
0.

..0
,0

0 
s)

 [s
ie

he
 F

uß
no

te
 2

]



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-23
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G145 Impulsgeberauswertung

8
7

5
6

4
3

2
1

26 27 28 29 30 31 32 33

M

C
O

M
P

X
 >

 Y

C
O

M
P

X
 >

 Y

C
O

M
P

X
 >

 Y

P
15

20
0m

A
 m

ax
.

- 
G

14
5 

-

X
1

73

24
V

5V M
24

V

5V M
C

U
D

2

C
U

D
1

C
U

D
1

K
00

40

B
00

52

K
00

43

K
00

44

K
00

42

K
00

41

P
14

4.
F

P
14

5.
F

P
14

1
P

14
0

P
14

2

5V
 / 

15
V

(0
 / 

1)

P
14

3.
F

P
14

7.
F

P
14

6.
F

r0
24

P
45

0.
F

P
45

1.
F

P
14

8.
F

X
17

1

X
16

339 40

S
pu

r 
1

S
pu

r 
2

N
ul

lm
a

rk
e

Im
pu

ls
ge

be
r

P
ul

sz
ah

l

D
re

hz
ah

lis
tw

er
t

vo
m

 Im
pu

ls
ge

be
r

Im
pu

ls
ge

be
ra

us
w

er
tu

ng

Im
pu

ls
ge

be
ra

us
w

er
tu

ng

P
os

iti
on

 L
O

W
  *

)

P
os

iti
on

 H
IG

H
  

*)

A
nz

ah
l N

ul
lm

ar
ke

n

Im
pu

ls
ge

be
r

T
yp

M
a

xi
m

al
-

D
re

hz
ah

l

M
e

hr
fa

ch
-

A
us

w
er

tu
ng

G
eb

er
si

gn
al

e

A
ut

.U
m

sc
ha

ltu
ng

M
e

hr
fa

ch
-

A
us

w
er

tu
ng

M
e

ß
ze

it

R
üc

ks
et

ze
n

P
os

iti
on

sz
äh

le
r

H
ys

te
re

se
P

os
iti

on
sz

äh
le

r

A
ut

om
at

is
ch

e
U

m
sc

ha
ltu

ng
M

e
ß

ze
it

D
re

hz
ah

lm
es

su
ng

P
o

si
tio

ns
er

fa
ss

u
ng

V
er

so
rg

un
g

Im
pu

ls
ge

be
r

*)
 W

er
te

be
re

ic
h 

P
os

iti
on

:
 

F
F

80
 0

00
0H

 b
is

 0
07

F
 F

F
F

F
H

 
(=

 -
83

88
60

8 
bi

s 
+

83
88

60
7 

de
z)

Im
pu

ls
ge

be
r-

üb
er

w
ac

hu
ng

E
IN

 / 
A

U
S

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
04

8"
   

   
 m

it 
S

tö
rw

er
t 1

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
04

8"
   

   
 m

it 
S

tö
rw

er
t 2

Im
pu

ls
ge

be
r 

ge
st

ör
t

S
tö

ru
ng

 D
re

hz
ah

lm
es

su
ng

m
it 

Im
pu

ls
ge

be
r

A
np

as
su

ng
 a

n
Im

pu
ls

ge
be

r-
V

er
so

rg
un

g

F
re

ig
ab

e 
Z

äh
le

r
fü

r 
N

ul
lm

ar
ke

n
(1

 =
 F

re
ig

ab
e)

R
üc

ks
et

ze
n

P
os

iti
on

sz
äh

le
r

(a
bh

än
gi

g 
vo

n
P

ar
am

et
er

 P
45

0)
(0

 =
 R

üc
ks

et
ze

n)

IR
E

S
 (

si
eh

e 
au

ch
 B

la
tt 

"B
in

är
ei

ng
än

ge
 1

")

(s
ie

he
 a

uc
h 

B
la

tt 
"B

in
är

ei
ng

ä
ng

e 
2"

)



Funktionspläne 02.00

8-24 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G150 Startimpuls Drehzahlregler
8

7
5

6
4

3
2

1

- 
G

15
0 

-

10

<
1>

<
1>

<
1>

<
1>

K
04

54

U
65

6 
(4

52
)

K
K

04
52

U
65

7.
B

 (
0)

B

U
65

5 
(4

51
)

K
K

04
51

K
04

53

U
65

2.
F

 (
50

,0
0%

)

U
65

1.
F

 (
0,

00
%

)

U
65

3.
F

 (
0,

00
%

)

S
ta

rt
im

pu
ls

 -
 D

re
hz

ah
lre

gl
er

<
1>

  1
00

%
 e

nt
sp

ric
ht

 d
em

 B
em

es
su

ng
ss

tr
om

 d
es

 M
ot

or
s 

(P
10

0)

M
ot

or
ne

nn
st

ro
m

 (
P

10
0)

 

G
er

ät
en

en
ns

tr
om

 (
r0

72
.0

02
)

D
ie

se
r 

K
on

ne
kt

or
 k

an
n 

al
s 

S
et

zw
er

t
fü

r 
de

n 
I-

A
nt

ei
l d

es
 D

re
hz

ah
lre

gl
er

s
ve

rw
en

de
t w

er
de

n 
(B

la
tt 

G
15

2,
 P

63
1)

.



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-25
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G151 Drehzahlregler (1)

0 
%

10
-1

y

x

x

y

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

15
1 

-

y

x

x

y

y

x

x

y

P
63

0 
(1

62
)

K

K
01

76

r2
19

P
55

3.
F

 (
0)

P
55

0.
F

 (
3,

00
)

(0
,1

0 
...

 2
00

,0
0)

P
55

6.
F

 (
0,

00
)

(0
,0

0 
...

 1
00

,0
0 

%
)

P
55

9.
F

 (
0,

00
)

(0
,0

0 
...

 1
00

,0
0 

%
)

P
22

5.
F

 (
3,

0)
(0

,1
0 

...
 2

00
,0

0)

P
56

2.
F

(1
00

,0
0)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
)

P
56

3.
F

(-
10

0,
00

)
(-

19
9,

99
...

0,
00

%
)

r2
18

P
55

4.
F

 (
0)

P
55

1.
F

 (
0,

65
0)

(0
,0

10
 ..

. 1
0,

00
0)

P
55

7.
F

 (
0,

00
)

(0
,0

0 
...

 1
00

,0
0 

%
)

P
56

0.
F

 (
0,

00
)

(0
,0

0 
...

 1
00

,0
0 

%
)

P
22

6.
F

 (
0,

65
0)

(0
,0

10
 ..

. 1
0,

00
0)

r2
17

P
55

5.
F

 (
0)

P
55

2.
F

 (
0,

0)
(0

,0
 ..

. 1
0,

0)

P
55

8.
F

 (
0,

00
)

(0
,0

0 
...

 1
00

,0
0 

%
)

P
56

1.
F

 (
0,

00
)

(0
,0

0 
...

 1
00

,0
0 

%
)

P
22

7.
F

 (
0,

0)
(0

,0
 ..

. 1
0,

0)

K
K

K

D
re

hz
ah

lre
gl

er
 (

1)

dn
(S

ta
tik

)

I-
A

nt
. n

-R
eg

.

n-
R

eg
. K

p(
is

t)

n-
R

eg
. K

p1

A
da

p.
P

un
kt

 1
A

da
pt

.P
un

kt
 2

P
22

5.
F

 (
3,

0)
(0

,1
0 

...
 2

00
,0

0)
n-

R
eg

. K
p2

F
re

ig
ab

e 
S

ta
tik

vo
n 

S
te

ue
rw

or
t 2

n-
R

eg
. T

n(
is

t)

n-
R

eg
. T

n1

A
da

p.
P

un
kt

 1
A

da
pt

.P
un

kt
 2

n-
R

eg
. T

N
2

A
da

p.
P

un
kt

 1
A

da
pt

.P
un

kt
 2

n-
R

eg
. T

N
2

n-
R

eg
. S

ta
tik

 K
p1

n-
R

eg
. S

ta
tik

 K
p2

n-
R

eg
. S

ta
tik

 K
p 

(is
t)

A
da

p
tio

n 
de

r 
P

-V
er

st
är

ku
ng

A
da

pt
io

n 
de

r 
N

ac
hs

te
llz

e
it

S
ta

tik
 (

m
it 

A
da

p
tio

n)

D
re

hz
ah

lre
gl

er
 P

-V
er

st
är

ku
ng

zu
m

 B
la

tt 
D

re
hz

ah
lre

gl
er

 2
D

re
hz

ah
lre

gl
er

 N
ac

hs
te

llz
ei

t
zu

m
 B

la
tt 

D
re

hz
ah

lre
gl

er
 2



Funktionspläne 02.00

8-26 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G152 Drehzahlregler (2)

-1

T
1

T
v

0 1 2 3

0%

13
5,

05
P

11
5

*

K
p 

   
   

 T
n

0%

10

4

&

BA
B

<
A

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

15
2 

-

10

1
0

10
1 -1

P
62

7 
(1

78
)

K
K

01
69

K
01

68

P
62

9 
(1

77
)

K
K

01
78

P
62

5.
F

(1
70

)
K

P
62

6.
F

(1
67

)

K

P
62

8 
(1

79
)

K
K

01
77

P
08

3.
F

K
01

66

K
01

67

r0
25

K
00

13

P
11

5

K
01

61

K
01

48

P
62

0 
(1

65
)

K

P
63

1 
(0

)
K

P
69

5.
B

 (
0)

B

P
69

6.
B

 (
0)

B

B
02

05

P
22

3.
F

K
01

74

K
01

79

dn

P
62

1 
(1

76
)

K

P
62

2 
(1

74
)

K

P
62

3 
(1

79
)

K

P
62

4 
(0

)
K

K
01

65

K
01

62

P
20

6.
F

 (
0)

(0
 ..

. 1
00

m
s)

P
20

5.
F

 (
0)

(0
 ..

. 1
00

0m
s)

P
20

4.
F

 (
0)

(0
 ..

. 3
)

P
20

3.
F

 (
1)

(1
 ..

. 1
40

 H
z)

P
22

8.
F

 (
0)

(0
 ..

. 1
00

00
 m

s)

P
20

0.
F

 (
0)

(0
 ..

. 1
00

00
 m

s)

P
20

2.
F

 (
0)

(0
 ..

. 3
)

P
20

1.
F

 (
1)

(1
 ..

. 1
40

 H
z)

P
50

2 
(0

)

K

K
00

40

P
60

9 
(0

)

K

K
01

60

K
01

64

P
22

2.
F

K
01

66

P
69

8.
B

 (
0)

B

r0
26

P
22

9.
F

0%

1≥

r0
23

r2
19

r2
18

n(
so

ll,
 g

la
tt)

n(
is

t, 
gl

at
t)

n(
is

t)

n(
so

ll,
be

gr
.)

D
re

hz
ah

lre
gl

er
 (

2)

H
au

pt
-I

st
w

er
t

M
(s

ol
l,n

-R
eg

.)

S
et

zw
. I

-A
nt

. n
-R

eg
.

R
eg

el
di

ff.

 I-
A

nt
. n

-R
eg

. S
et

z.

 I-
A

nt
. n

-R
eg

. H
al

t

n(
is

t)
n(

is
t,F

ilt
er

)

G
üt

e

R
es

on
an

zf
re

qu
en

z

G
lä

tt.
 n

(s
ol

l)

G
lä

tt.
 n

(is
t)

G
üt

e

R
es

on
an

zf
re

qu
en

z

Is
tw

er
t v

om
Im

pu
ls

ge
be

r

in
te

rn
er

E
M

K
-

Is
tw

er
t

R
ei

bu
ng

s-
 u

.
T

rä
gh

ei
ts

-
m

o
m

en
t-

ko
m

pe
ns

at
io

n

D
re

hz
ah

lre
gl

er
S

ol
l-I

st
-D

iff
er

en
z

I-
A

nt
ei

l

P
-A

nt
ei

l

B
et

ra
g 

D
re

hz
ah

lis
tw

er
t

U
m

sc
ha

lt-
D

re
hz

ah
l

U
m

sc
ha

ltu
ng

au
f P

-R
eg

le
r

F
re

ig
ab

e 
D

re
hz

ah
lre

gl
er

 v
on

S
te

ue
rw

or
t 2

 u
nd

 v
on

 A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

Le
it-

/F
ol

ge
an

tr
ie

b 
vo

n 
S

te
ue

rw
or

t 2
:

B
ei

 F
ol

ge
an

tr
ie

b 
I-

A
nt

ei
l n

ac
hf

üh
re

n,
so

 d
aß

 M
(s

ol
l,n

-R
eg

.)
=M

(s
ol

l,b
eg

r.
) 

is
t u

nd
D

re
hz

ah
ls

ol
lw

er
t =

 D
re

hz
ah

lis
tw

er
t (

K
01

79
)

 s
et

ze
n

S
ch

ne
llh

al
t

S
ch

ne
llh

al
t

A
nh

al
te

n 
I-

A
nt

ei
l w

en
n 

αG
-B

eg
re

nz
un

g,
S

tr
om

be
gr

en
zu

ng
, M

om
en

te
nb

eg
re

nz
un

g,
D

re
hz

ah
lb

eg
re

nz
un

gs
re

gl
er

 e
rr

ei
ch

t

D
re

hz
ah

lre
gl

er
 P

-V
er

st
är

ku
ng

vo
m

 B
la

tt 
D

re
hz

ah
lre

gl
er

 1

D
re

hz
ah

lre
gl

er
 N

ac
hs

te
llz

ei
t

vo
m

 B
la

tt 
D

re
hz

ah
lre

gl
er

 1

D
re

hz
ah

lis
tw

er
t u

m
po

le
n 

be
i F

el
du

m
ke

hr
 

un
d 

ei
ng

el
eg

te
r 

ne
ga

tiv
er

 F
el

dr
ic

ht
un

g
vo

m
 B

la
tt 

"F
el

du
m

ke
hr

 m
it 

S
IM

O
R

E
G

6R
A

70
-E

in
qu

ad
ra

nt
ge

rä
t"



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-27
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G153 Reibungskompensation,
Kompensation des Trägheitsmomentes (dv/dt - Aufschaltung)

0%
10

0%

-1
00

%
n

P
52

0

P
52

1

P
53

0

-P
53

0

1 0
0%

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

15
3 

-

K
01

79

(0
..

.1
0

0
00

m
s)

P
54

6
.F

 (
0

)

P
69

7.
B

 (
1)

B

K
01

73

K
01

52

P
61

9 
(1

91
)

K

K
01

64

K
01

74

P
54

1.
F

P
54

0.
F

K
01

50

K
01

72

K
01

71

K
01

91

P
54

3.
F

n-
R

eg
le

r-
Is

tw
er

t

S
ie

bz
ei

t

F
re

ig
ab

e
dv

/d
t-

A
uf

sc
ha

ltu
ng

S
ch

w
el

le

S
ol

l-I
st

-D
iff

.

n-
R

eg
le

r-
S

ol
lw

er
t

K
om

pe
ns

at
io

n 
de

s 
T

rä
gh

ei
ts

m
om

en
te

s 
(d

v/
dt

 -
 A

uf
sc

ha
ltu

ng
)

R
ei

bu
ng

sk
om

pe
ns

at
io

n

R
ei

bu
ng

sk
en

nl
in

ie
P

52
0.

F
 b

is
 P

53
0.

F

R
ei

bu
ng

s-
 u

nd
T

rä
gh

ei
ts

m
om

en
t-

K
om

pe
ns

at
io

n

dv
/d

t *
 P

54
2

vo
m

 H
oc

hl
au

fg
eb

er



Funktionspläne 02.00

8-28 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G160 Momentenbegrenzung

21

x

y

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

1
0

&

BA
B

>
A

.0
1 

<
1>

.0
2 

<
1>

.0
3 

<
1>

.0
4 

<
1>

1
0

1
0

1
0

M j M j

K

y2y1

y2
y1

x

x

M j

1 0
.0

1

.0
2

0

14
1

x

y
10

10

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

16
0 

-

1

P
50

1.
B

 (
0)

K

P
50

0.
B

(1
70

)
K

P
60

7.
B

(1
48

)
K

P
60

5 
(2

)
K K K KK
01

66

P
18

4.
F

 (
0,

00
)

P
18

0.
F

P
18

2.
F

P
18

1.
F

P
18

3.
F

K
02

90

K
02

90

P
51

2.
F

 (
10

5,
0)

(0
,0

...
19

9,
9 

%
)

P
51

3.
F

 (
-1

05
,0

)
(-

19
9,

9.
..0

,0
 %

)

P
51

5.
F

 (
3,

00
)

(0
,1

0.
..2

00
,0

0)
K

p

P
51

0 
(2

)
K P
51

1 
(4

)
K

B
02

01

K
01

40

K
01

34

K
02

90

K
01

37

K
01

36

P
17

0.
F

P
60

1

K K
K

01
41

P
69

4.
B

 (
0)

B P
60

6 
(9

)
K K K K

K
01

48
P

08
4 

(1
)

B
01

11
r0

22

K
01

47
K

01
45

r0
21

K
01

43

B
02

02

K
01

44

B
02

03

<
2>

<
2>

<
2>

<
2>

P
17

1.
F

(1
00

,0
%

)

P
17

2.
F

(1
00

,0
%

)

P
16

9.
F

P
50

9 
(1

67
)

K

<
2>

<
2>

B
01

92

B
01

93

M
(s

ol
l,n

-R
eg

.)

M
om

en
te

nb
eg

re
nz

un
g

M
in

im
um

U
m

sc
ha

ltu
ng

M
o

m
en

te
nb

eg
re

nz
un

g

U
m

sc
ha

ltd
re

hz
ah

l

M
a

xi
m

um

<
1>

 B
ei

 P
60

6.
0x

=
9 

w
irk

t d
ie

 d
ur

ch
   

   
 P

60
5.

0x
 a

us
ge

w
äh

lte
 p

os
iti

ve
   

   
 G

re
nz

e 
vo

rz
ei

ch
en

in
ve

rt
ie

rt
 a

ls
   

   
 n

eg
at

iv
e 

G
re

nz
e

M
a

sc
hi

ne
nf

lu
ss

M
a

sc
hi

ne
nf

lu
ss

0b
er

e 
M

om
en

te
n-

be
gr

en
zu

ng
 a

kt
iv

U
nt

er
e 

M
om

en
te

n-
be

gr
en

zu
ng

 a
kt

iv

M
(s

ol
l,b

eg
r.

)

U
m

sc
ha

ltu
ng

 z
w

is
ch

en
S

tr
om

re
ge

lu
ng

 u
nd

M
o

m
en

te
nr

eg
el

un
g

M
g

re
nz

2(
is

t)

M
g

re
nz

1(
is

t)

M
a

sc
hi

ne
nf

lu
ß

D
re

hz
ah

lb
eg

re
nz

un
gs

-
re

gl
er

n(
m

ax
,p

os
. D

R
)

n(
m

ax
,n

eg
. D

R
)

B
eg

re
nz

un
gs

re
gl

er
 a

kt
iv

Le
it-

/F
ol

ge
an

tr
ie

b
vo

n 
S

te
ue

rw
or

t 2
(0

=
Le

it,
 1

=
F

ol
ge

)

S
ch

ne
llh

al
t

Is
ol

l

<
2>

 b
ei

 d
ie

se
n 

P
ar

am
et

er
n 

gi
lt:

   
   

 1
00

%
 e

nt
sp

ric
ht

 d
em

 B
em

es
su

ng
s-

   
   

 A
nk

er
st

ro
m

 d
es

 M
ot

or
s 

(P
10

0)

 M
ot

or
ne

nn
st

ro
m

 
G

er
ät

en
en

ns
tr

om

 M
ot

or
ne

nn
st

ro
m

 
G

er
ät

en
en

ns
tr

om

(n
-is

t)

W
E

po
s.

 D
re

hz
ah

lg
re

nz
e 

er
re

ic
ht

ne
g.

 D
re

hz
ah

lg
re

nz
e 

er
re

ic
ht



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-29
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G161 Strombegrenzung

i1 i2

n1
n2

n3

10

1≥

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

10

-1
00

%

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

10

x

y

x
y

.0
3

.0
4

0

∗ 
-1

.0
510

0%

.0
5

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

16
1 

-

1

P
07

5
P

07
7P

10
4 

(n
_1

)

P
10

5 
(i_

1)

P
10

6 
(n

_2
)

P
10

7 
(i_

2)

P
10

8 
(n

_3
)

P
10

9 
(0

)

K
01

33

K
01

47

P
60

3 
(1

)
K K K K

P
60

4 
(9

)
K K K K

P
17

2*
)

K
01

31

K
01

20

K
01

32

K
01

66

P
17

1*
)

B
01

61

B
01

11

P
60

1
K K

13
4

KK

B
02

00

B
01

94

B
01

95

S
tr

om
be

gr
en

zu
ng

I_
B

eg
r.

|n
_i

st
|

dr
eh

za
hl

ab
h.

 S
tr

om
be

gr
.

I2 t
-Ü

be
rw

ac
hu

ng
de

s 
Le

is
tu

ng
st

ei
le

s

M
in

im
um

9=
ne

g.
 S

ig
na

l l
au

t
P

60
3.

xx
 w

irk
sa

m

-1
50

%
 *

 P
07

7
(4

Q
 G

er
ät

)

0% (1
Q

 G
er

ät
)

A
nk

er
st

ro
m

-
so

llw
er

t

kl
ei

ns
te

 p
os

.
S

tr
om

gr
en

ze
"+

Ia
_g

re
nz

"

gr
öß

te
 n

eg
.

S
tr

om
gr

en
ze

"-
Ia

_g
re

nz
"

S
til

ls
et

ze
n

S
ch

ne
llh

al
t

M
in

.

po
s.

S
tr

om
-

gr
en

ze

ne
g.

S
tr

om
-

gr
en

ze

B
et

ra
g 

D
re

hz
ah

l-I
st

w
er

t

M
in

im
um

M
a

xi
m

um

*)
  b

ei
 d

ie
se

n 
P

ar
am

et
er

n 
gi

lt:
   

 1
00

%
 e

nt
sp

ric
ht

 d
em

 B
em

es
su

ng
s-

   
 A

nk
er

st
ro

m
 d

es
 M

ot
or

s 
(P

10
0)

S
tr

om
be

gr
en

zu
ng

ak
tiv

A
nk

er
st

ro
m

re
gl

er
-

S
ol

lw
er

t v
or

S
tr

om
be

gr
en

zu
ng

1Q
/4

Q
-G

er
ät

M
a

x.

W
E

po
s.

 S
tr

om
gr

en
ze

 e
rr

ei
ch

t

ne
g.

 S
tr

om
gr

en
ze

 e
rr

ei
ch

t



Funktionspläne 02.00

8-30 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G162 Ankerstromregelung, Kommandostufe, Ankersteuersatz

- +

=
M

I 1
M

I 2
M

I 3
M

I 4
M

I 5
M

I 6

M
II 

1
M

II 
2

M
II 

3
M

II 
4

M
II 

5
M

II 
6

0.
05

%

I 0 II P
15

9

a a

G W

K
p

T
n

M
II

M
I

-1 *

M
0

1≥

B
02

20

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

16
2 

-

10

K
01

22

.0
5

.0
6

P
15

7.
F

P
15

8.
F

P
11

0.
F

P
11

1.
F

P
15

2.
F

P
82

6.
ii

P
16

0

P
15

9.
F

P
15

1.
F

P
16

0.
F

K
01

02
P

60
0 

(1
02

)
K

P
15

0.
F

r0
18K
01

00

K
01

01

P
07

9

K
01

13

K
01

11

K
01

12

K
01

10

K
01

21

P
15

5.
F

P
15

6.
F

K
03

05

K
01

20

r0
20

*)

K
01

18
K

01
19

P
60

2 
(1

17
)

K
K

01
17

r0
19

*) K
01

14

K
01

16

K
02

90
K

01
42

K
01

15

P
16

5.
B

(2
20

)
B

K
03

06

P
15

3.
F

B
02

04

B
02

00

B
02

01

B
02

02

B
02

03

K
01

09

P
16

4.
F

P
15

4.
F

P
16

3.
F

 (
3)

K
01

23

K
01

24

P
16

2.
F

 (
1)

P
16

1

P
16

1.
F

K
01

06

B
01

96

B
01

97

P
60

1
K

K
01

25
12

5 0
K

P
17

6.
F

(1
)

P
17

5.
F

(1
)

K K

S
tr

om
re

gl
er

_A
nk

er

M
o

m
en

te
ni

st
w

er
t

M
a

sc
hi

ne
nf

lu
ß

in
te

rn
er

A
nk

er
st

ro
m

-
is

tw
er

t

A
nk

er
st

ro
m

-
so

llw
er

t

Is
tw

er
t

V
or

st
eu

er
un

g_
A

nk
er

U
_S

te
ue

r_
A

 I_
A

nk
er

_s
ol

l

S
te

ue
rw

or
t

A
nk

er
vo

rs
t.

N
et

zf
re

qu
en

z

N
et

zs
pa

nn
un

g 
(A

nk
er

)

an
ge

fo
rd

er
te

M
o

m
en

te
nr

ic
ht

un
g

S
te

ue
rs

at
z

A
nk

e
r

K
ur

z/
La

ng
-

Im
pu

ls
e

K
om

m
a

nd
os

tu
fe

"F
re

ig
ab

e 
ei

ne
r

M
o

m
en

te
nr

ic
ht

un
g 

be
i

M
o

m
en

te
nr

ic
ht

un
gs

w
ec

hs
el

"

an
ge

fo
rd

er
te

M
o

m
en

te
nr

ic
ht

un
g

*)
  b

ei
 d

ie
se

n 
P

ar
am

et
er

n 
gi

lt:
   

 1
00

%
 e

nt
sp

ric
ht

 d
em

 B
em

es
su

ng
s-

A
nk

er
st

ro
m

 d
es

 M
ot

or
s 

(P
10

0)

I-
A

nt
ei

l:=
0

A
nk

er
st

ro
m

re
ge

lu
ng

, K
om

m
an

do
st

uf
e,

 A
nk

er
st

eu
er

sa
tz

A
nk

er
st

ro
m

re
gl

er
 

S
ol

l-I
st

-D
iff

er
en

z
A

nk
er

st
ro

m
re

gl
er

 
P

-A
nt

ei
l

A
nk

er
st

ro
m

re
gl

er
I-

A
nt

ei
l

A
nk

er
st

ro
m

re
gl

er
A

us
ga

ng

S
ol

lw
er

t

B
et

ra
g 

A
nk

er
-

st
ro

m
is

tw
er

t

I=
0 

- 
M

el
du

ng

U
m

sc
ha

ltu
ng

 z
w

is
ch

en
G

et
rie

be
sc

ho
nu

ng
 u

nd
S

tr
om

so
llw

er
tin

te
gr

at
or

H
oc

hl
au

fz
ei

t f
ür

G
et

rie
be

sc
ho

nu
ng

 o
de

r
S

tr
om

so
llw

er
tin

te
gr

at
or

A
nk

er
kr

e
is

-
w

id
er

st
an

d
A

nk
er

kr
e

is
-

in
du

kt
iv

itä
t

S
ie

bu
ng

 d
er

N
et

zf
re

qu
en

z-
na

ch
fü

hr
un

g

K
or

re
kt

ur
de

r
N

ul
ld

ur
ch

gä
ng

e

zu
sä

tz
lic

he
st

ro
m

lo
se

 P
au

se

od
er

 1
65

 G
ra

d
be

i l
üc

ke
nd

em
S

tr
om

U
m

sc
ha

lts
ch

w
el

le

(I
-A

nt
ei

l a
nh

al
te

n)

B
eg

re
nz

un
g

ak
tiv

 a
n

D
re

hz
ah

lre
gl

er

S
tr

om
be

gr
en

zu
ng

B
eg

re
nz

un
gs

re
gl

er

ob
.M

om
en

te
nb

eg
r.

un
t.M

om
en

te
nb

eg
r.

ak
tiv

0.
..F

re
ig

ab
e 

fü
r 

M
0 

od
er

 M
II

1.
..F

re
ig

ab
e 

fü
r 

M
0 

od
er

 M
I

M
itt

el
w

er
t ü

be
r

6 
S

tr
om

ku
pp

en

M
itt

el
w

er
t ü

be
r

1 
S

tr
om

ku
pp

e

0=
P

-A
nt

ei
l

nu
lls

et
ze

n
0=

I_
A

nt
ei

l
nu

lls
et

ze
n

be
re

ch
ne

te
 E

M
K

ge
m

es
se

ne
r

E
M

K
-I

st
w

er
t

S
ie

bu
ng

/
M

itt
el

un
g

A
nz

ah
l d

er
zu

sä
tz

lic
he

n
a

w
-I

m
pu

ls
e

fr
e

ig
eg

eb
en

e 
M

om
en

te
n-

ric
ht

un
g 

fü
r 

P
ar

al
le

la
nt

rie
b

a

G

a

W
od

er
- 

B
eg

re
nz

un
g 

er
re

ic
ht

a
W

- 
S

ch
ie

be
n

a

G
-G

re
nz

e 
er

re
ic

ht

a

W
-G

re
nz

e 
er

re
ic

ht

W
E

0=
ke

in
e 

M
om

en
te

n
ric

ht
un

g
1=

M
om

en
te

nr
ic

ht
un

g 
I

2=
M

om
en

te
nr

ic
ht

un
g 

II



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-31
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G165 EMK-Regelung

- +

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

10
10

0%
.0

1
.0

2
.0

3
.0

4

27
7

W
E 0 0 0

K
p

T
n

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

28
9 0 0 0

-

0%
1

2

α
-

+

10

u a i a

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

16
5 

-

r0
37

P
11

9.
F

P
12

0.
F

P
13

9.
F

P
61

6 
(2

86
)

K
K

02
86

K
02

85
K

02
87

P
61

4 
(1

)

K K K K

P
61

3 
(1

)

K K K K

P
08

1

K
02

76
K

02
78

K
27

7
P

61
1

K K K K

K
02

83

K
02

84

K
02

81

K
02

82

K
02

80

K
02

93

P
27

3.
F

P
27

5.
F

P
27

6.
F

P
27

7.
F

P
69

3.
B

 (
1)

B

P
61

5
K K K K

K
02

88

K
02

89

r0
39

P
10

0.
F

P
10

1.
F

P
11

0.
F

P
27

2

K
01

01

K
01

66

P
11

8.
F

K
02

73 K
02

75

K
02

74

P
10

3.
F

P
10

2.
F

P
11

0.
F

P
11

1.
F

10
0%

0%

P
28

4.
F

P
27

4.
F

E
M

K
-R

eg
le

r
Is

tw
er

t

S
ol

lw
er

t

F
re

ig
ab

e
E

M
K

-R
eg

le
r

au
to

m
at

is
ch

e 
F

el
ds

tr
om

re
du

zi
er

un
g

w
en

n 
E

M
K

 fü
r 

B
re

m
sb

et
rie

b 
zu

 h
oc

h

V
or

st
eu

er
un

g 
E

M
K

-R
eg

le
r

I_
F

el
d_

so
ll

10
0%

 v
on

 P
10

2

n_
A

bl
ös

e
n_

is
t

E
M

K
_s

ol
l

B
et

ra
g 

de
s

D
re

hz
ah

lis
tw

er
te

s

n_
ne

nn
bi

s

F
el

dk
en

nl
in

ie
n_

A
bl

ös
e 

=
 P

1
19

 *
 E

M
K

_s
ol

l /
 P

11
8

I-
A

nt
ei

l
an

ha
lte

n

F
el

ds
tr

om
so

ll-
w

er
tb

eg
re

nz
un

g

M
in

im
al

er
 E

rr
eg

er
-

st
ro

m
 d

es
 M

ot
or

s

M
in

im
um

bei Betriebszustand >= o10:
Sollwertobergrenze = "alter" K265

bei Betriebszustand <= o5:
Sollwertobergrenze = 200%
("Entriegelung")

F
el

ds
tr

om
-

so
llw

er
t

E
M

K
-R

eg
el

un
g

E
M

K
-R

eg
le

r 
S

ol
l-I

st
-D

iff
er

en
z

E
M

K
-R

eg
le

r 
S

ol
l-I

st
-D

iff
er

en
z 

na
ch

 S
ta

tik

E
M

K
-R

eg
le

r 
P

-A
nt

ei
l

E
M

K
-R

eg
le

r 
I-

A
nt

ei
l

E
M

K
-R

eg
le

r 
A

us
ga

ng

S
ta

tik

Ia
_n

en
n

U
a_

ne
nn

P
15

1 
- 

5 
G

ra
d

od
er

 (
im

 L
üc

ke
n)

16
5 

G
ra

d 
- 

5 
G

ra
d

E
M

K
_n

en
n

B
em

es
su

ng
s-

E
rr

eg
er

-
st

ro
m

 d
es

 M
ot

or
s

V
or

st
eu

er
un

g
fr

e
ig

eb
en

u 
  .

.. 
a i  
  .

.. 
a

ge
m

es
se

ne
 A

nk
er

sp
an

nu
ng

ge
m

es
se

ne
r 

A
nk

er
st

ro
m

ob
er

e 
F

el
ds

tr
om

-
so

llw
er

tg
re

nz
e

un
te

re
 F

el
ds

tr
om

-
so

llw
er

tg
re

nz
e

M
in

im
um

M
a

xi
m

um

M
in

im
um

0=
P

-A
nt

ei
l

nu
lls

et
ze

n
0=

I-
A

nt
ei

l
nu

lls
et

ze
n

R
a

E
M

K
R

a

La

W
E



Funktionspläne 02.00

8-32 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G166 Feldstromregelung, Feldsteuersatz

- +

K
p

T
n

r0
73

.0
02

P
10

2

t

a a

G W

=

*

10 1≥

&

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

16
6 

-

10

1 02

P
25

5.
F

P
25

6.
F

P
11

2.
F

r0
35

*)

r0
36

*)

P
25

7.
F

P
25

8.
F

P
08

2=
2

P
25

0.
F

P
25

1.
F

P
25

2.
F

P
61

2 
(2

66
)

K

K
02

65

K
02

63

K
02

61

K
02

62

K
02

60

K
02

71

K
02

52
P

61
0 

(2
52

)
K

K
02

51
K

02
50

r0
34

K
02

90

K
02

75

K
02

68

K
03

04

P
69

2.
B

 (
0)

B

B
01

24

K
02

66

P
08

2

P
26

4.
F

P
25

4.
F

P
26

3.
F

P
25

3.
F

0%

P
26

3 
(1

)

K
02

68

K
02

93
<

1>

S
tr

om
re

gl
er

-F
el

d
Is

tw
er

t

S
ol

lw
er

t

N
et

zs
pa

nn
un

g
(F

e
ld

)

F
el

dk
re

is
w

id
er

st
an

d

in
te

rn
er

 F
el

d-
st

ro
m

is
tw

er
t

M
a

sc
hi

ne
nf

lu
ss

F
el

ds
tr

om
re

gl
er

 S
ol

l-I
st

-D
iff

er
en

z

F
el

ds
tr

om
re

gl
er

 P
-A

nt
ei

l

F
el

ds
tr

om
re

gl
er

 I-
A

nt
ei

l

F
el

ds
tr

om
re

gl
er

 A
us

ga
ng

V
or

st
eu

er
un

g
-F

el
d

U
_S

te
ue

r_
F

I_
F

el
d_

so
ll

F
el

ds
tr

om
so

llw
er

t

S
til

ls
ta

nd
sf

el
d

S
til

ls
ta

nd
se

rr
eg

un
g

au
fs

ch
al

te
n

V
er

zö
ge

ru
ng

sz
ei

t

N
et

zs
ch

üt
z-

E
IN

I-
A

nt
ei

l
an

ha
lte

n

a

G

a

W
od

er
- 

B
eg

re
nz

un
g 

er
re

ic
ht

*)
  b

ei
 d

ie
se

n 
P

ar
am

et
er

n 
gi

lt:
   

 1
00

%
 e

nt
sp

ric
ht

 d
em

 B
em

es
su

ng
s-

E
rr

eg
e

rs
tr

o
m

 d
es

 M
ot

or
s 

(P
10

2)

S
ie

bu
ng

 d
er

N
et

zf
re

qu
en

z-
na

ch
fü

hr
un

g

Z
ün

d-
im

pu
ls

 1
/3

Z
ün

d-
im

pu
ls

 2
/4

F
el

ds
tr

om
re

ge
lu

ng
, F

el
ds

te
ue

rs
at

z

0=
P

-A
nt

ei
l

nu
lls

et
ze

n
0=

I-
A

nt
ei

l
nu

lls
et

ze
n

1=
V

or
st

eu
er

un
g

fr
e

ig
eb

en

A
us

w
ah

l E
in

-
ga

ng
sw

er
t f

.
F

lu
ss

er
m

itt
lu

ng

P
08

2:
0.

..F
el

dz
ün

di
m

pu
ls

e 
ge

sp
er

rt
1.

..F
el

dz
ün

di
m

pu
ls

e 
fr

ei
 b

ei
 ≤

 o
5.

0
2.

..S
til

ls
ta

nd
sf

el
d 

be
i ≥

 o
7.

0
3.

..F
el

dz
ün

di
m

pu
ls

e 
im

m
er

 fr
ei

ge
ge

be
n

F
el

dk
en

nl
in

ie
P

12
0.

F
 b

is
 P

13
9.

F

<
1>

 B
ei

 "
S

til
ls

ta
nd

sf
el

d"
 K

02
68

1=
S

pe
rr

e 
de

r
F

el
dz

ün
di

m
pu

ls
e



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-33
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G170 USS - Schnittstelle 1

.0
4

.0
1

.0
3

.0
2

.0
6

.0
5

.0
7

.0
8

.1
0

.0
9

.1
4

.1
1

.1
3

.1
2

.1
6

.1
5

R
x+

/T
x+

R
x-

/T
x-

R
S

48
5

M

1

1

R
S

23
2

1≥

2 34 56 7 8 9

T
xD

R
xD

1

M

+5
V

S
ub

m
in

 D

M
+1

0
1

0

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

17
0 

-

W
E

0
15

.0
1

.1
6

P
M

U

K KKK
P

78
4

K K K KKK

K
20

01

K
20

02

K
20

03

K
20

04

K
20

05

K
20

06

K
20

07

K
20

08

K
20

09

K
20

10

K
20

11

K
20

12

K
20

13

K
20

14

K
20

15

K
20

16

B
21

00

B
it 

0 
   

   
  .

.. 
   

   
   

B
it 

15

B
22

00

B
23

00

B
24

00

B
25

00

B
26

00

B
27

00

B
28

00

B
29

00

K KK K K K

 r
8

10
.1

7 
r8

10
.1

8 
 r

81
0.

19
  r

81
0.

20
 r

8
11

.1
7 

r8
11

.1
8 

 r
81

1.
19

  r
81

1.
20

B
21

15

B
22

15

B
23

15

B
24

15

B
25

15

B
26

15

B
27

15

B
28

15

B
29

15

P
78

0
 (

2)

P
78

7
 (

0,
0

0
0s

)

P
78

6
 (

0)

P
78

3
 (

6)

P
78

1
 (

2)

P
78

2
 (

12
7

)

r7
89

P
92

7

1s

B
20

30

B
20

31

P
78

8 
(2

03
0)

B

X
30

0
:

G
-S

S
T

1

P
78

5 
(0

)

32 16
7 0 33 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

U
11

6 
(0

)
B B

K
20

20

U
S

S
-S

ch
ni

tts
te

lle
 1

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

W
or

t 6

W
or

t 7

W
or

t 8

W
o

rt
 9

W
or

t 
10

P
ro

ce
ss

 D
at

a
vo

n 
de

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

t.

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

W
or

t 6

W
or

t 7

W
or

t 8

W
o

rt
 9

W
or

t 
10

P
ro

ce
ss

 D
at

a
zu

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

t.

E
m

pf
a

ng
sd

at
e

n
S

e
nd

e
da

te
n

W
o

rt
 1

1

W
or

t 1
2

W
or

t 1
3

W
or

t 1
4

W
or

t 1
5

W
or

t 1
6

je
 1

6B
it

W
o

rt
 1

1

W
or

t 1
2

W
or

t 1
3

W
or

t 1
4

W
or

t 1
5

W
or

t 1
6

W
or

t 1
: P

ar
am

.-
ID

   
   

   
   

 (
P

K
E

)

W
or

t 2
: P

ar
am

.In
de

x

W
or

t 3
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 L

ow
 W

or
d

W
or

t 4
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 H

ig
h 

W
or

d

P
ar

am
et

er
-

be
ar

be
itu

ng

W
or

t 1
: P

ar
am

.-
ID

   
   

   
   

 (
P

K
E

)

W
or

t 2
: P

ar
am

.In
de

x

W
or

t 3
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 L

ow
 W

or
d

W
or

t 4
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 H

ig
h 

W
or

d

U
S

S
 - 

P
ar

am
et

er
 D

at
a

U
S

S
 -

 P
ar

am
et

er
 D

at
a

B
us

ab
sc

hl
uß

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
01

1"

S
tö

ru
ng

sa
us

lö
su

ng

U
S

S
 E

in
/A

us

S
la

ve
-A

dr
es

se

B
au

dr
at

e

Lä
ng

e 
P

ro
ce

ss
 D

at
a

Lä
ng

e 
P

ar
am

et
er

 D
at

a 

T
el

eg
ra

m
m

üb
er

w
ac

hu
ng

sz
ei

t

U
S

S
 - 

D
ia

gn
os

ep
ar

am
et

er

P
ar

am
et

rie
rf

re
ig

ab
e

1 
= 

"T
el

eg
ra

m
m

üb
er

-
   

   
 w

ac
hu

ng
sz

ei
t

   
   

 a
bg

el
au

fe
n"

P
ar

am
et

er
 fü

r 
U

S
S

-S
ch

n
itt

st
e

lle

B
in

ek
to

r-
 / 

K
on

ne
kt

or
-

W
an

dl
er

r8
10

.0
1 

bi
s 

.1
6

r8
11

.0
1

 b
is

 .1
6



Funktionspläne 02.00

8-34 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G171 USS - Schnittstelle 2

.0
4

.0
1

.0
3

.0
2

.0
6

.0
5

.0
7

.0
8

.1
0

.0
9

.1
4

.1
1

.1
3

.1
2

.1
6

.1
5

T
x+

T
x-

R
x+

/T
x+

R
x-

/T
x-

R
S

48
5

M

56 57 58 59 60

1

1

M
+1

0
1

0

X
17

2

W
E

0
15

.0
1

.1
6

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

17
1 

-

C
U

D
1

B
it 

0 
   

   
  .

.. 
   

   
   

B
it 

15

P
79

0
 (

0
)

P
79

7
 (

0
,0

0
0s

)

P
79

6
 (

0
)

P
79

3
 (

6
)

P
79

1
 (

2
)

P
79

2
 (

1
27

)

r7
99

P
92

7

1s

B
60

30

B
60

31

P
79

8 
(6

03
0)

B

K
60

01

K
60

02

K
60

03

K
60

04

K
60

05

K
60

06

K
60

07

K
60

08

K
60

09

K
60

10

K
60

11

K
60

12

K
60

13

K
60

14

K
60

15

K
60

16

B
61

00

B
62

00

B
63

00

B
64

00

B
65

00

B
66

00

B
67

00

B
68

00

B
69

00

B
61

15

B
62

15

B
63

15

B
64

15

B
65

15

B
66

15

B
67

15

B
68

15

B
69

15

 r
8

12
.1

7 
r8

12
.1

8 
 r

81
2.

19
  r

81
2.

20
 r

8
13

.1
7 

r8
13

.1
8 

 r
81

3.
19

  r
81

3.
20

G
-S

S
T

2

P
79

5 
(0

)

K KKK

P
7

94

K K K KKK KK K K K

32 16
7 0 33 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

K
0

U
11

7 
(0

)

B B

K
60

20

U
S

S
-S

ch
ni

tts
te

lle
 2

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

W
or

t 6

W
or

t 7

W
or

t 8

W
o

rt
 9

W
or

t 
10

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

W
or

t 6

W
or

t 7

W
or

t 8

W
o

rt
 9

W
or

t 
10

P
ro

ce
ss

 D
at

a
zu

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

t.

E
m

pf
an

gs
da

te
n

S
en

de
da

te
n

W
o

rt
 1

1

W
or

t 1
2

W
or

t 1
3

W
or

t 1
4

W
or

t 1
5

W
or

t 1
6

W
or

t 1
1

W
or

t 1
2

W
or

t 1
3

W
or

t 1
4

W
or

t 1
5

W
or

t 1
6

W
or

t 1
: P

ar
am

.-
ID

   
   

   
   

 (
P

K
E

)

W
or

t 2
: P

ar
am

.In
de

x

W
or

t 3
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 L

ow
 W

or
d

W
or

t 4
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 H

ig
h 

W
or

d

P
ar

am
et

er
-

be
ar

be
itu

ng

W
or

t 1
: P

ar
am

.-
ID

   
   

   
   

 (
P

K
E

)

W
or

t 2
: P

ar
am

.In
de

x

W
or

t 3
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 L

ow
 W

or
d

W
or

t 4
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 H

ig
h 

W
or

d

U
S

S
 -

 P
ar

am
et

er
 D

at
a

U
S

S
 -

 P
ar

am
et

er
 D

at
a

P
ro

ce
ss

 D
at

a
vo

n 
de

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

t.

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
01

2"

S
tö

ru
ng

sa
us

lö
su

ng

U
S

S
 E

in
/A

us

S
la

ve
-A

dr
es

se

B
au

dr
at

e

Lä
ng

e 
P

ro
ce

ss
 D

at
a

Lä
ng

e 
P

ar
am

et
er

 D
at

a 

P
ar

am
et

er
 fü

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

te
lle

T
el

eg
ra

m
m

üb
er

w
ac

hu
ng

sz
ei

t

U
S

S
 -

 D
ia

gn
os

ep
ar

am
et

er

P
ar

am
et

rie
rf

re
ig

ab
e

1 
= 

"T
el

eg
ra

m
m

üb
er

-
   

   
 w

ac
hu

ng
sz

ei
t

   
   

 a
bg

el
au

fe
n"

B
us

ab
sc

hl
uß

je
 1

6B
it

r8
13

.0
1

 b
is

 .1
6

B
in

ek
to

r-
 / 

K
on

ne
kt

or
-

W
an

dl
er

r8
12

.0
1 

bi
s 

.1
6



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-35
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G172 USS - Schnittstelle 3

.0
4

.0
1

.0
3

.0
2

.0
6

.0
5

.0
7

.0
8

.1
0

.0
9

.1
4

.1
1

.1
3

.1
2

.1
6

.1
5

61 62 63 64 65

1

T
x+

T
x-

R
x+

/T
x+

R
x-

/T
x-

M
R

S
48

5

1

M
+1

0
1

0

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

17
2 

-

X
16

2

W
E

0
15

.0
1

.1
6

C
U

D
2

B
it 

0 
   

   
  .

.. 
   

   
   

B
it 

15

 r
8

14
.1

7 
r8

14
.1

8 
 r

81
4.

19
  r

81
4.

20
 r

8
15

.1
7 

r8
15

.1
8 

 r
81

5.
19

  r
81

5.
20

G
-S

S
T

3

K
90

01

K
90

02

K
90

03

K
90

04

K
90

05

K
90

06

K
90

07

K
90

08

K
90

09

K
90

10

K
90

11

K
90

12

K
90

13

K
90

14

K
90

15

K
90

16

B
91

00

B
92

00

B
93

00

B
94

00

B
95

00

B
96

00

B
97

00

B
98

00

B
99

00

B
92

15

B
93

15

B
94

15

B
95

15

B
96

15

B
97

15

B
98

15

B
99

15

P
80

0
 (

0
)

P
80

7
 (

0
,0

0
0s

)

P
80

6
 (

0
)

P
80

3
 (

6
)

P
80

1
 (

2
)

P
80

2
 (

1
27

)

r8
09

P
92

7

1s

B
90

30

B
90

31

P
80

8 
(9

03
0)

B

P
80

5 
(0

)

B
91

15

K KKK

P
8

04

K K K KKK K KK K K K

32 16
7 0 33 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

U
11

8 
(0

)

B B

K
90

20

U
S

S
-S

ch
ni

tts
te

lle
 3

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

W
or

t 6

W
or

t 7

W
or

t 8

W
o

rt
 9

W
or

t 
10

P
ro

ce
ss

 D
at

a
vo

n 
de

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

t.
r8

15
.0

1
 b

is
 .1

6

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

W
or

t 6

W
or

t 7

W
or

t 8

W
o

rt
 9

W
or

t 
10

P
ro

ce
ss

 D
at

a
zu

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

t.

E
m

pf
an

gs
da

te
n

S
en

de
da

te
n

W
o

rt
 1

1

W
or

t 1
2

W
or

t 1
3

W
or

t 1
4

W
or

t 1
5

W
or

t 1
6

W
or

t 1
1

W
or

t 1
2

W
or

t 1
3

W
or

t 1
4

W
or

t 1
5

W
or

t 1
6

W
or

t 1
: P

ar
am

.-
ID

   
   

   
   

 (
P

K
E

)

W
or

t 2
: P

ar
am

.In
de

x

W
or

t 3
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 L

ow
 W

or
d

W
or

t 4
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 H

ig
h 

W
or

d

P
ar

am
et

er
-

be
ar

be
itu

ng

W
or

t 1
: P

ar
am

.-
ID

   
   

   
   

 (
P

K
E

)

W
or

t 2
: P

ar
am

.In
de

x

W
or

t 3
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 L

ow
 W

or
d

W
or

t 4
: P

ar
am

.W
er

t
   

   
   

   
 H

ig
h 

W
or

d

U
S

S
 -

 P
ar

am
et

er
 D

at
a

B
us

ab
sc

hl
uß

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
01

3"

S
tö

ru
ng

sa
us

lö
su

ng

U
S

S
 E

in
/A

us

S
la

ve
-A

dr
es

se

B
au

dr
at

e

Lä
ng

e 
P

ro
ce

ss
 D

at
a

Lä
ng

e 
P

ar
am

et
er

 D
at

a 

P
ar

am
et

er
 fü

r 
U

S
S

-S
ch

ni
tts

te
lle

T
el

eg
ra

m
m

üb
er

w
ac

hu
ng

sz
ei

t

U
S

S
 -

 D
ia

gn
os

ep
ar

am
et

er

P
ar

am
et

rie
rf

re
ig

ab
e

1 
= 

"T
el

eg
ra

m
m

üb
er

-
   

   
 w

ac
hu

ng
sz

ei
t

   
   

 a
bg

el
au

fe
n"

r8
14

.0
1 

bi
s 

.1
6

je
 1

6B
it

U
S

S
 -

 P
ar

am
et

er
 D

at
a

B
in

ek
to

r-
 / 

K
on

ne
kt

or
-

W
an

dl
er



Funktionspläne 02.00

8-36 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G173 Peer-to-Peer - Schnittstelle 2

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
5

T
x+

T
x-

R
x+

/T
x+

R
x-

/T
x-

R
S

48
5

M

56 57 58 59 60

G
-S

S
T

2

M
+1

0
1

0

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

17
3 

-

X
17

2

1 0

1 0

<1
>

<2
>

0
15

.0
1

.1
6

C
U

D
1

P
79

0
 (

0
)

P
79

7
 (

0
,0

0
0s

)

P
79

3
 (

6
)

P
79

1
 (

2
)

r7
99

K
60

01

K
60

05

K
60

04

K
60

03

K
60

02

P
79

4 
(0

)
K K K K K

P
79

8 
(6

03
0)

B

1s

B
60

30

B
60

31

P
79

5 
(0

)

B
it 

0 
   

   
  .

.. 
   

   
   

B
it 

15
B

61
00

B
62

00

B
63

00

B
64

00

B
65

00

B
61

15

B
62

15

B
63

15

B
64

15

B
65

15

P
81

7 
(1

)

B

P
81

6 
(1

)

B

U
11

7 
(0

)

B B

K
60

20

P
ee

r-
to

-P
ee

r -
 S

ch
ni

tts
te

lle
 2

E
m

pf
an

gs
da

te
n 

S
en

de
da

te
n 

P
ee

r-
to

-P
ee

r 
 E

in
/A

us

B
au

dr
at

e

A
nz

ah
l W

or
te

 (
1.

..5
)

P
ar

am
et

er
 fü

r 
P

ee
r-

to
-P

ee
r 

- 
S

ch
ni

tt
st

el
le

:

T
el

eg
ra

m
m

üb
er

w
ac

hu
ng

sz
ei

t

P
ee

r-
to

-P
ee

r 
 -

 D
ia

gn
os

ep
ar

am
et

er

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

S
tö

ru
ng

sa
us

lö
su

ng
1 

= 
"T

el
eg

ra
m

m
üb

er
-

   
   

 w
ac

hu
ng

sz
ei

t
   

   
 a

bg
el

au
fe

n"

B
us

ab
sc

hl
uß

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
01

2"

je
 1

6B
it

vo
m

 v
or

he
rg

eh
en

de
n

A
nt

rie
b

zu
m

 n
äc

hs
te

n
A

nt
rie

b

<
1>

 B
in

ek
to

r 
= 

0:
   

   
 A

us
ga

ng
st

re
ib

er
 s

in
d 

ho
ch

oh
m

ig

<
2>

 B
in

ek
to

r 
= 

0:
   

   
 T

el
eg

ra
m

m
au

sf
al

lü
be

rw
ac

hu
ng

 is
t n

ic
ht

 a
kt

iv

F
re

ig
ab

e 
S

en
de

n

F
re

ig
ab

e 
D

at
en

em
pf

an
g

B
in

ek
to

r-
 / 

K
on

ne
kt

or
-

W
an

dl
er

r8
12

.0
1 

bi
s 

.0
5

r8
13

.0
1

 b
is

 .0
5

W
or

t 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-37
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G174 Peer-to-Peer - Schnittstelle 3

.0
1

.0
2

.0
3

.0
4

.0
5

R
S

48
5

M
+1

0
1

0

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

17
4 

-

1 0

1 0

<
1>

<
2>

61 62 63 64 65

T
x+

T
x-

R
x+

/T
x+

R
x-

/T
x-

M

G
-S

S
T

3

X
16

2

0
15

.0
1

.1
6

C
U

D
2

1s

P
80

5 
(0

)

P
81

9 
(1

)

B

P
81

8 
(1

)
B

P
80

0
 (

0
)

P
80

7
 (

0
,0

0
0s

)

P
80

3
 (

6
)

P
80

1
 (

2
)

r8
09

P
80

8 
(9

03
0)

B

B
90

31

B
90

30

K
90

01

K
90

05

K
90

04

K
90

03

K
90

02

P
80

4 
(0

)

K K K K K

B
it 

0 
   

   
  .

.. 
   

   
   

B
it 

15
B

91
00

B
92

00

B
93

00

B
94

00

B
95

00

B
91

15

B
92

15

B
93

15

B
94

15

B
95

15

U
11

8 
(0

)

B B

K
90

20

P
ee

r-
to

-P
ee

r -
 S

ch
ni

tts
te

lle
 3

E
m

pf
an

gs
da

te
n 

S
en

de
da

te
n 

P
ee

r-
to

-P
ee

r 
 E

in
/A

us

B
au

dr
at

e

A
nz

ah
l W

or
te

 (
1.

..5
)

P
ar

am
et

er
 fü

r 
P

ee
r-

to
-P

ee
r 

- 
S

ch
ni

tt
st

el
le

:

T
el

eg
ra

m
m

üb
er

w
ac

hu
ng

sz
ei

t

P
ee

r-
to

-P
ee

r 
 -

 D
ia

gn
os

ep
ar

am
et

er

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5

S
tö

ru
ng

sa
us

lö
su

ng
1 

= 
"T

el
eg

ra
m

m
üb

er
-

   
   

 w
ac

hu
ng

sz
ei

t
   

   
 a

bg
el

au
fe

n"

B
us

ab
sc

hl
uß

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
01

3"

je
 1

6B
it

vo
m

 v
or

he
rg

eh
en

de
n

A
nt

rie
b

zu
m

 n
äc

hs
te

n
A

nt
rie

b

<
1>

 B
in

ek
to

r 
= 

0:
   

   
 A

us
ga

ng
st

re
ib

er
 s

in
d 

ho
ch

oh
m

ig

<
2>

 B
in

ek
to

r 
= 

0:
   

   
 T

el
eg

ra
m

m
au

sf
al

lü
be

rw
ac

hu
ng

 is
t n

ic
ht

 a
kt

iv

F
re

ig
ab

e 
S

en
de

n

F
re

ig
ab

e 
D

at
en

em
pf

an
g

B
in

ek
to

r-
 / 

K
on

ne
kt

or
-

W
an

dl
er

r8
14

.0
1 

bi
s 

.0
5

r8
15

.0
1 

b
is

 .0
5

W
o

rt
 1

W
or

t 2

W
or

t 3

W
or

t 4

W
or

t 5



Funktionspläne 02.00

8-38 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G175 Datensätze

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx ...

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx

xx
xx ...

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

17
5 

-

P
05

5.
 (

01
2)

(0
11

...
24

4)

r0
56

P
05

7 
(0

12
)

01
1.

..2
22

r0
58

U
m

sc
ha

ltu
ng

 F
un

kt
io

ns
pa

ra
m

et
er

In
de

x 
1

P
ar

am
et

er
-

nu
m

m
er

In
de

x 
2

F
un

kt
io

ns
da

te
ns

at
z 

B
it0

 v
on

 S
te

ue
rw

or
t 2

F
un

kt
io

ns
da

te
ns

at
z 

B
it1

 v
on

 S
te

ue
rw

or
t 2

In
de

x 
3

In
de

x 
4

ak
tiv

er
 F

un
kt

io
ns

da
te

ns
at

z

Z
ie

ld
at

en
sa

tz
 (

1.
..4

)

Q
ue

lld
at

en
sa

tz
 (

1.
..4

)

U
m

sc
ha

ltu
ng

B
in

ek
to

r-
 u

nd
 K

on
ne

kt
or

pa
ra

m
et

er

In
de

x 
1

In
de

x 
2

B
ic

od
at

en
sa

tz
 v

on
 S

te
ue

rw
or

t 2

ak
tiv

er
 B

ic
od

at
en

sa
tz

Z
ie

ld
at

en
sa

tz
 (

1/
2)

Q
ue

lld
at

en
sa

tz
 (

1/
2)

H
in

w
ei

s:
D

ie
 b

et
ro

ffe
ne

n 
P

ar
am

et
er

si
nd

 m
it 

de
m

 K
ür

ze
l "

.F
"

ge
ke

nn
ze

ic
hn

et
.

H
in

w
ei

s:
D

ie
 b

et
ro

ffe
ne

n 
P

ar
am

et
er

si
nd

 m
it 

de
m

 K
ür

ze
l "

.B
"

ge
ke

nn
ze

ic
hn

et
.

D
at

en
sä

tz
e

P
ar

am
et

er
-

nu
m

m
er

F
un

kt
io

ns
da

te
ns

at
z 

ko
pi

er
en

B
ic

od
at

en
sa

tz
 k

op
ie

re
n



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-39
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G180 Steuerwort 1

&& 1≥

3
2

1
B

it0
4

5
6

7

B
it8

9
10

11
12

13
14

15

&1≥

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
0 

-

1

&

B
it 

0

B
it 

1

B
it 

2

B
it 

3

B
it 

4

B
it 

5

B
it 

6

B
it 

7

B
it 

8

B
it 

9

B
it 

10

B
it 

11

B
it 

12

B
it 

13

B
it 

14

B
it 

15

P
66

7.
B

 (0
)

B

P
66

6.
B

 (0
)

B

P
66

5.
B

 (0
)

BBBBBB

P
65

5.
B

 (1
)

B

P
65

6.
B

 (1
)

P
65

7.
B

 (1
)

P
65

8.
B

 (
1)

P
65

9.
B

 (1
)

P
66

0.
B

 (1
)

P
67

5.
B

 (
1)

B

P
67

4.
B

 (
0)

B

P
67

3.
B

 (
0)

B

P
67

2.
B

 (
1)

B

P
67

1.
B

 (
1)

B

P
66

8.
B

 (
0)

B

P
66

9.
B

 (
0)

B

P
66

1.
B

 (
1)

B

P
66

2.
B

 (
1)

B

P
66

3.
B

 (
1)

B

P
66

4.
B

 (
1)

B

<
1>

<
1>

r6
50

K
00

30

P
36

0.
01

 (
0m

s)
(0

...
10

00
0m

s)

P
64

8.
B

 (
9)

K

B
01

60

B
01

61

15
0m

s

0=
A

U
S

1,
 S

til
ls

et
ze

n 
üb

er
 H

oc
hl

au
fg

eb
er

, d
an

n 
Im

pu
ls

sp
er

re
1=

E
IN

, B
et

rie
bs

be
di

ng
un

g 
(f

la
nk

en
ge

st
eu

er
t)

0=
A

U
S

2,
 Im

pu
ls

sp
er

re
, M

ot
or

 tr
ud

el
t a

us
1=

B
et

rie
bs

be
di

ng
un

g

0=
A

U
S

3,
 S

ch
ne

llh
al

t
1=

B
et

rie
bs

be
di

ng
un

g

1=
Fr

ei
g

ab
e,

 Im
pu

ls
fr

ei
ga

be
0=

Im
pu

ls
sp

er
re

1=
Fr

ei
g

ab
e 

H
o

ch
la

u
fg

eb
er

0=
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 a
uf

 0
 s

et
ze

n

1=
H

o
ch

la
uf

g
eb

er
S

ta
rt

0=
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 H
al

t

1=
Fr

ei
g

ab
e 

S
ol

lw
er

t
0=

S
ol

lw
er

t s
pe

rr
en

0 
=>

1 
Fl

an
ke

 Q
ui

tt
ie

re
n

1=
Ti

pp
en

 B
it

0

1=
Ti

pp
en

 B
it

1

1=
Fü

hr
un

g 
ge

fo
rd

er
t 

0=
ke

in
e 

F
üh

ru
ng

 g
ef

or
de

rt

1=
Fr

ei
g

ab
e 

po
si

ti
ve

 D
re

hr
ic

h
tu

n
g

0=
P

os
iti

ve
 D

re
hr

ic
ht

un
g 

ge
sp

er
rt

1=
Fr

ei
g

ab
e 

ne
g

at
iv

e 
D

re
h

ri
ch

tu
ng

0=
N

eg
at

iv
e 

D
re

h
ric

ht
un

g 
ge

sp
er

rt

1=
M

ot
or

po
ti 

hö
he

r

1=
M

ot
or

po
ti 

tie
fe

r

B
it 

N
r.

B
ed

eu
tu

ng

Im
pu

ls
bi

ld
ne

r

H
in

w
ei

s:
Im

 e
rs

te
n 

P
Z

D
-W

or
t d

es
 v

on
 s

er
ie

lle
n

S
ch

ni
tts

te
lle

n 
em

pf
an

ge
ne

n 
T

el
eg

ra
m

m
s

m
u

ß
 d

as
 B

it 
10

 g
es

et
zt

 s
ei

n,
 d

am
it 

di
e

P
ro

ze
ß

da
te

n 
al

s 
gü

lti
g 

ak
ze

pt
ie

rt
 w

er
de

n
(v

e
rg

l. 
U

S
S

, P
ro

fib
us

 u
sw

.)
.

S
te

ue
rw

or
t 1

S
te

ue
rw

or
t 1

zu
r 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

zu
r 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

zu
r 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

zu
r 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

,
zu

r 
B

re
m

se
ns

te
ue

ru
ng

zu
r 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

,
zu

r 
B

re
m

se
ns

te
ue

ru
ng

A
nz

ei
ge

 v
on

 S
te

ue
rw

or
t 1

 (
r6

50
)

an
 d

er
 7

-S
eg

m
en

ta
nz

ei
ge

ex
te

rn
e 

S
tö

ru
ng

 1

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

1"

zu
m

 B
la

tt 
"H

oc
hl

au
fg

eb
er

"

zu
m

 B
la

tt 
"H

oc
hl

au
fg

eb
er

"

zu
m

 B
la

tt 
"H

oc
hl

au
fg

eb
er

"

zu
m

 B
la

tt 
"S

ol
lw

er
ta

uf
be

re
itu

ng
"

zu
m

 B
la

tt 
"S

ol
lw

er
ta

uf
be

re
itu

ng
"

zu
m

 B
la

tt
"M

ot
or

po
te

nt
io

m
et

er
"

zu
m

 B
la

tt
"M

ot
or

po
te

nt
io

m
et

er
"

zu
m

 B
la

tt 
"T

ip
ps

ol
lw

er
t"

zu
m

 B
la

tt 
"T

ip
ps

ol
lw

er
t"

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l v

on
 E

IN
 / 

A
U

S
1

(v
o

m
 B

la
tt 

"K
rie

ch
so

llw
er

t 
/ K

le
m

m
e3

7"
)

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l v

on
 K

R
IE

C
H

E
N

(v
o

m
 B

la
tt 

"K
rie

ch
so

llw
er

t"
)

E
in

sc
ha

ltb
ef

eh
l v

on
 T

IP
P

E
N

(v
o

m
 B

la
tt 

"T
ip

ps
ol

lw
er

t"
)

P
64

8 
= 

9:
   

bi
tw

ei
se

 V
or

ga
be

 d
er

 S
te

ue
rb

its
 (

P
65

4 
bi

s 
P

67
5 

si
nd

 w
irk

sa
m

)
P

64
8 

<>
 9

: w
or

tw
ei

se
 V

or
ga

be
 d

er
 S

te
ue

rb
its

 (
P

65
4 

bi
s 

P
67

5 
si

nd
 u

nw
irk

sa
m

)

K
le

m
m

e 
37

 u
nd

 3
8 

si
nd

 im
m

er
 w

irk
sa

m
. S

ie
 w

er
de

n 
m

it 
B

it0
 b

zw
. B

it3
 lo

gi
sc

h 
U

N
D

 v
er

kn
üp

ft.

0=
ex

te
rn

e 
S

tö
ru

ng
 1

  (
F

02
1)

1=
ke

in
e 

ex
te

rn
e 

S
tö

ru
ng

B
et

rie
bs

fr
ei

ga
be

 (
vo

n 
K

l.3
8)

(v
o

m
 B

la
tt 

"B
in

är
ei

ng
än

ge
 1

")

(v
o

m
 B

la
tt 

"B
in

är
ei

ng
än

ge
 2

")
E

-S
to

p

vo
m

 O
pt

im
ie

ru
ng

sl
au

f;
vo

n 
de

r 
S

te
ue

rlo
gi

k 
fü

r F
el

du
m

ke
hr



Funktionspläne 02.00

8-40 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G181 Steuerwort 2

1
9

1
8

1
7

B
it1

6
20

21
22

23

B
it2

4
25

26
27

28
29

30
31

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
1 

-

B
it 

16

B
it 

17

B
it 

18

B
it 

19

B
it 

20

B
it 

21

B
it 

22

B
it 

23

B
it 

24

B
it 

25

B
it 

26

B
it 

27

B
it 

28

B
it 

29

B
it 

30

B
it 

31
P

69
1.

B
 (

1)
B

P
69

0 
(0

)
B

P
68

9.
B

 (
1)

B

P
68

8.
B

 (
1)

B

P
68

7.
B

 (
0)

B

P
68

4.
B

 (
1)

B

P
68

5.
B

 (
1)

B

P
68

0.
B

 (
0)

B

P
68

1.
B

 (
0)

B

P
67

6.
B

 (
0)

B

r6
51

K
00

31

P
67

7.
B

 (
0)

B

P
68

6.
B

 (
1)

B

P
36

0.
02

 (
0m

s)
(0

...
10

00
0m

s)

P
36

0.
03

 (
0m

s)
(0

...
10

00
0m

s)

P
36

0.
04

 (
0m

s)
(0

...
10

00
0m

s)

P
64

9.
B

 (
9)

K

S
te

ue
rw

or
t 2

B
it 

N
r.

B
ed

eu
tu

ng

S
te

ue
rw

or
t 2

A
nw

ah
l F

u
nk

ti
on

sd
at

en
sa

tz
 B

it
 0

A
nw

ah
l F

u
nk

ti
on

sd
at

en
sa

tz
 B

it
 1

R
es

er
ve

R
es

er
ve

A
nw

ah
l F

es
ts

o
llw

er
t 

0

A
nw

ah
l F

es
ts

o
llw

er
t 

1

R
es

er
ve

1=
Fr

ei
g

ab
e 

S
ta

tik
 D

re
h

za
h

lr
eg

le
r

0=
S

ta
tik

 D
re

hz
ah

lre
gl

er
 g

es
pe

rr
t

1=
Fr

ei
g

ab
e 

D
re

hz
ah

lr
eg

le
r

0=
D

re
hz

ah
lre

gl
er

 g
es

pe
rr

t

0=
Le

it
an

tr
ie

b
 (

D
re

hz
ah

lre
ge

lu
ng

)
1=

F
ol

ge
an

tr
ie

b 
(M

om
en

te
nr

eg
el

un
g)

0=
A

n
w

ah
l B

ic
o

da
te

n
sa

tz
 1

1=
A

nw
ah

l B
ic

od
at

en
sa

tz
 2

R
üc

km
el

du
ng

 H
au

pt
sc

hü
tz

zu
r 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

R
es

er
ve

A
nz

ei
ge

 v
on

 S
te

ue
rw

or
t 2

 (
r6

51
)

an
 d

er
 7

-S
eg

m
en

ta
nz

ei
ge

ex
te

rn
e 

S
tö

ru
ng

 2

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

2"

ex
te

rn
e 

W
ar

nu
ng

 2

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

2"

ex
te

rn
e 

W
ar

nu
ng

 1

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

1"

zu
m

 B
la

tt 
"D

at
en

sä
tz

e"

zu
m

 B
la

tt 
"D

at
en

sä
tz

e"

zu
m

 B
la

tt 
"D

re
hz

ah
lre

gl
er

"

zu
m

 B
la

tt 
"D

re
hz

ah
lre

gl
er

"

zu
m

 B
la

tt 
"F

es
ts

ol
lw

er
t"

zu
m

 B
la

tt 
"F

es
ts

ol
lw

er
t"

zu
m

 B
la

tt 
"D

at
en

sä
tz

e"

zu
m

 B
la

tt
"M

om
en

te
nb

eg
re

nz
un

g"
 u

nd
"D

re
hz

ah
lre

gl
er

"

P
64

9 
= 

9:
   

bi
tw

ei
se

 V
or

ga
be

 d
er

 S
te

ue
rb

its
 (P

67
6 

bi
s 

P
69

1 
si

nd
 w

irk
sa

m
)

P
64

9 
<>

 9
: w

or
tw

ei
se

 V
or

ga
be

 d
er

 S
te

ue
rb

its
 (

P
67

6 
bi

s 
P

69
1 

si
nd

 u
nw

irk
sa

m
)

0=
E

xt
er

ne
 S

tö
ru

ng
 2

  (
F

02
2)

1=
ke

in
e 

E
xt

er
ne

 S
tö

ru
ng

 2

0=
E

xt
er

n
e 

W
ar

n
un

g 
1 

 (A
02

1)
1=

ke
in

e 
E

xt
er

ne
 W

ar
nu

ng
 1

0=
E

xt
er

n
e 

W
ar

n
un

g 
2 

 (A
02

2)
1=

ke
in

e 
E

xt
er

ne
 W

ar
nu

ng
 2



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-41
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G182 Zustandswort 1

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

3
2

1
B

it0
4

5
6

7

B
it8

9
10

11
12

13
14

15

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
2 

-

r6
52

K
00

32

B
01

00

B
01

01

B
01

02

B
01

03

B
01

04

B
01

05

B
01

06

B
01

07

B
01

08

B
01

09

B
01

10

B
01

11

B
01

12

B
01

13

B
01

14

B
01

15

B
01

16

B
01

17

B
01

20

B
01

21

B
01

22

B
01

23

B
01

24

B
01

25

B
01

26

B
01

27

B
01

28

B
01

29

B
it 

0

B
it 

1

B
it 

2

B
it 

3

B
it 

4

B
it 

5

B
it 

6

B
it 

7

B
it 

8

B
it 

9

B
it 

10

B
it 

11

B
it 

12

B
it 

13

B
it 

14

B
it 

15

Z
us

ta
nd

sw
or

t 1

B
ed

eu
tu

ng

Z
us

ta
nd

sw
or

t 1

1=
E

in
sc

ha
lt

be
re

it
0=

ni
ch

t E
in

sc
ha

ltb
er

ei
t

1=
B

et
ri

eb
sb

er
ei

t 
(I

m
pu

ls
e 

ge
sp

er
rt

)
0=

ni
ch

t B
et

rie
bs

b
er

ei
t

1=
B

et
ri

eb
 (A

us
ga

ng
sk

le
m

m
en

 u
nt

er
 S

pa
nn

un
g

)
0=

Im
pu

ls
e 

ge
sp

e
rr

t

1=
S

tö
ru

ng
 w

irk
sa

m
 (

Im
p

ul
se

 g
es

pe
rr

t)
0=

ke
in

e 
S

tö
ru

ng
 s

te
ht

 a
n

0=
A

U
S

2 
w

ir
ks

am
1=

ke
in

 A
U

S
2 

st
eh

t a
n

0=
A

U
S

3 
w

ir
ks

am
1=

ke
in

 A
U

S
3 

st
eh

t a
n

1=
E

in
sc

ha
lt

sp
er

re
 

0=
ke

in
e 

E
in

sc
ha

lts
pe

rr
e 

(E
in

sc
ha

lte
n 

m
ög

lic
h)

1=
W

ar
nu

ng
 w

ir
ks

am
0=

ke
in

e 
W

ar
nu

ng
 s

te
ht

 a
n

0=
S

ol
l-I

st
-A

b
w

ei
ch

un
g

1=
ke

in
e 

S
ol

l-I
st

-A
bw

ei
ch

un
g 

er
ka

nn
t

1=
P

ZD
-F

üh
ru

ng
 g

ef
or

de
rt 

(im
m

er
 1

)

1=
A

nf
or

de
ru

ng
 H

au
pt

sc
hü

tz
 a

ns
te

ue
rn

0=
A

nf
or

de
ru

ng
 H

au
pt

sc
hü

tz
 n

ic
ht

 a
ns

te
ue

rn

1=
H

o
ch

la
uf

g
eb

er
 a

kt
iv

0=
H

oc
hl

au
fg

eb
er

 n
ic

ht
 a

kt
iv

1=
P

os
it

iv
er

 D
re

h
za

hl
so

llw
er

t 
0=

N
eg

at
iv

er
 D

re
hz

ah
ls

ol
lw

er
t

R
es

er
ve

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

M
el

du
ng

en

vo
n 

W
ar

nv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

S
tö

rv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

S
tö

rv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

M
el

du
ng

en

vo
n 

M
el

du
ng

en

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

S
ol

lw
er

ta
uf

-
be

re
itu

ng
 (

T
ei

l 2
)

B
it 

N
r.

A
nz

ei
ge

 v
on

 Z
us

ta
nd

sw
or

t 1
 (

r6
52

)
an

 d
er

 7
-S

eg
m

en
ta

nz
ei

ge

1=
S

tö
ru

ng
 U

nt
er

sp
an

nu
ng

  (
F0

06
)

0=
S

tö
ru

ng
 U

nt
er

sp
an

nu
ng

 s
te

ht
 n

ic
ht

 a
n

1=
Is

tw
er

t 
≥  

V
er

g
le

ic
hs

so
llw

er
t 

(P
37

3)
0=

Is
tw

er
t <

 V
er

gl
ei

ch
ss

ol
lw

er
t (

P
37

3)



Funktionspläne 02.00

8-42 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G183 Zustandswort 2

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

1
9

1
8

1
7

B
it1

6
20

21
22

23

B
it2

4
25

26
27

28
29

30
31

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
3 

-

B
it 

16

B
it 

17

B
it 

18

B
it 

19

B
it 

20

B
it 

21

B
it 

22

B
it 

23

B
it 

24

B
it 

26

B
it 

27

B
it 

28

B
it 

29

B
it 

30

B
it 

31

r6
53

K
00

33

B
01

36

B
01

37

B
01

38

B
01

39

B
01

40

B
01

41

B
01

42

B
01

43

B
01

44

B
01

45

B
01

46

B
01

47

B
01

48

B
01

49

B
01

50

B
01

51

B
01

52

B
01

53

B
01

56

B
01

57

B
it 

25

Z
us

ta
nd

sw
or

t 2

B
ed

eu
tu

ng

Z
us

ta
nd

sw
or

t 2

vo
n 

M
el

du
ng

en

vo
n 

W
ar

nv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

S
tö

rv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

W
ar

nv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

W
ar

nv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

S
tö

rv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

S
tö

rv
er

ar
be

itu
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

vo
n 

A
bl

au
fs

te
ue

ru
ng

R
es

er
ve

R
es

er
ve

R
es

er
ve

A
nz

ei
ge

 v
on

 Z
us

ta
nd

sw
or

t 2
 (

r6
53

)
an

 d
er

 7
-S

eg
m

en
ta

nz
ei

ge

R
es

er
ve

0=
Ü

be
rd

re
hz

ah
l  

(A
03

8 
un

d 
F0

38
)

1=
ke

in
e 

Ü
be

rd
re

hz
ah

l

1=
ex

te
rn

e 
S

tö
ru

ng
1 

w
irk

sa
m

  (
F0

21
)

0=
ke

in
e 

ex
te

rn
e 

S
tö

ru
ng

 1
 s

te
ht

 a
n

1=
ex

te
rn

e 
S

tö
ru

ng
2 

w
irk

sa
m

  (
F0

22
)

0=
ke

in
e 

ex
te

rn
e 

S
tö

ru
ng

 2
 s

te
ht

 a
n

1=
ex

te
rn

e 
W

ar
n

un
g 

w
ir

ks
am

  (
A

02
1 

o
de

r 
A

02
2)

0=
ke

in
e 

ex
te

rn
e 

W
ar

nu
ng

 s
te

ht
 a

n

1=
W

ar
nu

ng
 Ü

be
rt

em
pe

ra
tu

r 
M

ot
or

 w
irk

sa
m

  (
A

02
9)

0=
ke

in
e 

W
ar

nu
ng

 Ü
be

rt
em

pe
ra

tu
r 

M
ot

or

1=
S

tö
ru

ng
 Ü

be
rte

m
pe

ra
tu

r 
M

ot
or

 w
irk

sa
m

  (
F0

29
)

0=
ke

in
e 

S
tö

ru
ng

 Ü
be

rt
em

pe
ra

tu
r 

M
ot

or

R
es

er
ve

1=
S

tö
ru

ng
 M

ot
or

 b
lo

ck
ie

rt
 w

irk
sa

m
  (

F0
35

)
0=

ke
in

e 
S

tö
ru

ng
 M

ot
or

 b
lo

ck
ie

rt

R
es

er
ve

1=
W

ar
nu

ng
 Ü

be
rla

st
 L

ei
st

un
gs

te
il 

w
irk

sa
m

  (
A

03
9)

0=
ke

in
e 

W
ar

nu
ng

 Ü
be

rla
st

 

1=
S

tö
ru

ng
 Ü

be
rte

m
pe

ra
tu

r 
Le

is
tu

ng
st

ei
l w

irk
sa

m
  (

F
06

7)
0=

ke
in

e 
S

tö
ru

ng
 Ü

be
rt

em
pe

ra
tu

r

1=
W

ar
nu

ng
 Ü

be
rt

em
pe

ra
tu

r 
Le

is
tu

ng
st

ei
l w

irk
sa

m
  (

A
06

7)
0=

ke
in

e 
W

ar
nu

ng
 Ü

be
rt

em
pe

ra
tu

r

B
it 

N
r.



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-43
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G185 Motorschnittstelle (1)

8
7

5
6

4
3

2
1

20
4

20
5

22 23
#

1≥ 1≥

10 2 310 2 3

- 
G

18
5 

-

X
17

4

X
16

4

<1
>

<
1>

<
1>

<
1>

1≥1≥

1 2<
3>

<
3>

#

1 2<
4>

<
4>

10 2 310 2 3

1≥1≥

<
2>

<
2>

C
U

D
1

C
U

D
2

01
:2

02
:2

15
:2

01
:2

02
:2

15
:2

P
49

1.
F

P
49

2.
F

r0
12

.0
2

P
49

0.
01

P
49

1.
F

P
49

2.
F

K
00

51

r0
12

.0
1

0,
6 

s

P
49

0.
02

K
00

52

P
49

3.
F

P
49

4.
F

B
01

84

B
01

85
0,

6 
s

K
al

tle
ite

r
A

ns
pr

ec
ht

em
pe

ra
tu

r

1.
..K

T
Y

84
 (

P
49

0.
01

=
1)

2.
..K

al
tle

ite
r (

P
T

C
) 

(P
49

0.
01

=
2,

3,
4,

5)

1.
..K

T
Y

84
 (

P
49

0.
02

=
1)

2.
..K

al
tle

ite
r (

P
T

C
) 

(P
49

0.
02

=
2,

3,
4,

5)

K
al

tle
ite

r
A

ns
pr

ec
ht

em
pe

ra
tu

r

<
2>

 V
er

w
en

de
te

 A
ns

pr
ec

ht
em

pe
ra

tu
r 

ab
hä

ng
ig

 v
om

 T
yp

 d
es

 K
al

tle
ite

rs
 (

P
T

C
)

M
ot

or
sc

hn
itt

st
el

le
 (

1)

W
ar

nu
ng

M
o

to
rt

em
pe

ra
tu

r 
(a

na
lo

g)

M
o

to
rt

em
pe

ra
tu

r 
1

A
us

w
ah

l
T

em
pe

ra
tu

rf
üh

le
r

W
ar

nt
em

pe
ra

tu
r

A
bs

ch
al

tte
m

pe
ra

tu
r

S
tö

ru
ng

 M
o

to
rt

em
-

pe
ra

tu
r 

a
na

lo
g 

1

W
ar

nu
ng

 M
o

to
rt

em
-

pe
ra

tu
r  

an
al

og
 1

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

9"

M
o

to
rt

em
pe

ra
tu

r 
2

A
us

w
ah

l
T

em
pe

ra
tu

rf
üh

le
r

W
ar

nt
em

pe
ra

tu
r

A
bs

ch
al

tte
m

pe
ra

tu
r

S
tö

ru
ng

 M
o

to
rt

em
-

pe
ra

tu
r a

na
lo

g 
2

W
ar

nu
ng

 M
o

to
rt

em
-

pe
ra

tu
r  a

na
lo

g 
2

S
tö

ru
ng

M
o

to
rt

em
pe

ra
tu

r 
(a

na
lo

g)

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

9"
(P

T
C

 W
ar

nu
ng

) 
01

:1
(P

T
C

 A
bs

ch
al

tu
ng

) 
02

:1
(K

T
Y

84
) 

15
:1

(P
T

C
 W

ar
nu

ng
) 

01
:1

(P
T

C
 A

bs
ch

al
tu

ng
) 

02
:1

(K
T

Y
84

) 
15

:1

<
1>

  P
ar

am
et

er
 r0

12
 u

nd
 K

on
ne

kt
or

en
 K

00
51

 / 
K

00
52

 li
ef

er
n 

nu
r 

be
i A

n
w

ah
l e

in
es

 K
T

Y
84

 g
ül

tig
e 

W
er

te
.

   
   

  B
ei

 A
nw

ah
l e

in
es

 P
T

C
 li

ef
er

n 
r0

12
 u

nd
 K

00
51

 / 
K

00
52

 im
m

er
 d

en
 W

er
t 0

.



Funktionspläne 02.00

8-44 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G186 Motorschnittstelle (2) / Binäreingänge Kl.211 bis Kl.214

21
0

21
5

M

1

21
1

M

+

1

21
2

M

+

1

21
3

M

+

1

21
4

M

+

1 1 1 1

+
24

V

13
:2

13
:1

56
:3

56
:2

56
:1

90
:1

90
:2

23
0V

 ~
10 2 10 2 10 2

<
1>

<
1>

<
1>

T
0

&

<
1>

T
0

T
0

T
0

10 2

21
6

21
7

P
24

_S

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
6 

-

X
16

1
C

U
D

2

B
00

41

B
00

40

B
00

43

B
00

42

B
00

45

B
00

44

B
00

47

B
00

46

P
49

5.
F

P
49

6.
F

P
49

7.
F

P
49

8.
F

B
01

81

B
01

83

B
01

80

B
01

82

M
ot

or
sc

hn
itt

st
el

le
 (

2)
B

in
är

ei
ng

än
ge

 (
3)

A
n

ze
ig

e 
d

e
r 

K
le

m
m

e
n

zu
st

ä
nd

e
a

n
 7

-S
eg

m
en

ta
n

ze
ig

e 
si

e
he

B
lo

ck
sc

ha
ltb

ild
 "

B
in

är
ei

n
gä

n
g

e 
(1

)"

Lu
fts

tro
m

- 
w

äc
ht

er

S
P

M

A
la

rm
bo

x

S
tö

ru
ng

 B
ür

st
en

lä
ng

e 
(b

in
är

)

Ü
be

rw
ac

hu
ng

B
ür

st
en

lä
ng

e 
(b

in
är

)
0=

S
tö

ru
ng

Ü
be

rw
ac

hu
ng

La
ge

rz
us

ta
nd

 (
bi

nä
r)

1=
S

tö
ru

ng

Ü
be

rw
ac

hu
ng

M
o

to
rlü

fte
r 

(b
in

är
)

0=
S

tö
ru

ng

Ü
be

rw
ac

hu
ng

M
o

to
rt

em
pe

ra
tu

r 
(b

in
är

)
0=

S
tö

ru
ng

S
tö

ru
ng

 L
ag

er
zu

st
an

d

W
ar

nu
ng

 L
ag

er
zu

st
an

d

S
tö

ru
ng

 M
ot

or
lü

fte
r

W
ar

nu
ng

 M
ot

or
lü

fte
r

40
s 

E
in

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g
B

et
rie

bs
-

zu
st

an
d 

<
 o

6

10
s 

E
in

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g

W
ar

nu
ng

 B
ür

st
en

lä
ng

e 
(b

in
är

)

2s
 E

in
sc

ha
lt-

ve
rz

ög
er

un
g

10
s 

E
in

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g

S
tö

ru
ng

 M
o

to
rt

em
pe

ra
tu

r 
(b

in
är

)

W
ar

nu
ng

 M
ot

or
te

m
pe

ra
tu

r 
(b

in
är

)

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

5"

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

6"

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

7"

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
02

8"

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

6"

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

7"

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

5"

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
02

8"

<
1>

 W
en

n 
de

r 
P

ar
am

et
er

 a
uf

 0
 g

es
te

llt
 w

ird
, 

   
   

 k
an

n 
de

r 
zu

ge
hö

rig
e 

bi
nä

re
 E

in
ga

ng
 a

ls
   

   
 W

ah
le

in
ga

ng
 fü

r 
be

lie
bi

ge
 A

nw
en

du
ng

en
 

   
   

 v
er

w
en

de
t w

er
de

n



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-45
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G187 Meldungen (1)

0
T

01

T
0

01 01

&
T

0

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
7 

-

1

P
38

8.
F

 (
3,

00
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
)

P
39

0.
F

 (
3,

0)
(0

,0
...

10
0,

0 
s)

P
37

3.
F

 (
10

0,
00

)
(0

,0
0.

..1
99

,9
9%

)

P
37

4.
F

 (
3,

00
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
)

P
38

9.
F

 (
1,

00
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
)

P
37

0.
F

 (
0,

50
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
)

P
59

0 
(1

74
)

K

P
59

1 
(1

67
)

K

P
37

5.
F

 (
3,

0)
(0

,0
...

10
0,

0 
s)

P
59

3 
(1

67
)

K

P
08

8.
F

 (
3,

0)
(0

,0
...

10
0,

0 
s)

P
37

1.
F

 (
0,

50
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
)

P
59

2 
(1

67
)

K

B
01

65

B
01

64

 

n(
V

er
gl

.)

A
us

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g

n(
V

er
gl

.H
ys

t.)

A
U

S
-A

bs
ch

al
t-

D
re

hz
.

Z
ün

di
m

pu
ls

sp
er

re
A

U
S

1 
od

er
 A

U
S

3
vo

n 
A

bl
au

fs
te

ue
ru

ng

V
er

gl
ei

ch
 (

Z
ei

t)

n(
is

t)

A
us

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g

V
er

gl
ei

ch
 (

Z
ei

t)

A
U

S
-A

bs
ch

.-
D

re
hz

.(H
ys

t.)

S
ol

l-I
st

-A
bw

.(
zu

l.)
S

ol
l-I

st
-A

bw
. (

Z
ei

t)

A
us

sc
ha

lt-
ve

rz
ög

er
un

g

S
ol

l-I
st

-H
ys

t.

M
el

du
ng

en
 (

1) n(
is

t)

n(
is

t)

V
er

gl
ei

ch
ss

ol
lw

er
t e

rr
ei

ch
t

an
 Z

us
ta

nd
sw

or
t 1

.B
it 

10

S
ol

l-I
st

-A
bw

ei
ch

un
g

an
 Z

us
ta

nd
sw

or
t 1

.B
it 

8

0 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
03

1"

0 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
03

1"

n<
n m

in

n(
so

ll,
 g

la
tt)



Funktionspläne 02.00

8-46 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G188 Meldungen (2)

01

01

01

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
8 

-

x
y

y

x

I f 
<

 I f
m

in

I f 
<

 I f
x

I f

01
x

y
y

x

I f

P
38

1.
F

 (
-1

20
,0

)
(-

19
9,

9.
..0

,0
%

)
P

38
0.

F
 (

12
0,

0)
(0

,0
...

19
9,

9%
)

P
59

4 
(1

70
)

K
P

59
5 

(1
67

)
K

B
02

15
K

02
65

B
02

16
K

02
65

K
02

68

n(
is

t)

n(
m

ax
, n

eg
. D

R
)

n(
m

ax
, p

os
. D

R
)

n(
so

ll)

M
el

du
ng

en
 (

2)

P
os

iti
ve

r 
D

re
hz

ah
ls

ol
lw

er
t

an
 Z

us
ta

nd
sw

or
t 1

.B
it1

4
Ü

be
rd

re
hz

ah
l

an
 Z

us
ta

nd
sw

or
t 2

.B
it1

8

1 
= 

"S
tö

ru
ng

 F
03

8"

1 
= 

"W
ar

nu
ng

 A
03

8"

P
39

5.
F

 (
1,

00
%

 v
on

 r
07

3.
02

)
(0

,0
0.

..1
00

,0
0%

 v
on

 r
07

3.
02

)
H

ys
te

re
se

zu
r 

S
te

ue
rlo

gi
k 

fü
r 

F
el

du
m

ke
hr

(B
la

tt 
"F

el
du

m
ke

hr
)

Is
tw

er
t a

m
 E

in
ga

ng
de

s 
F

el
ds

tr
om

re
gl

er
s

P
39

4.
F 

(3
,0

0%
 v

on
 r

07
3.

02
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
 v

on
 r

07
3.

02
)

F
el

ds
tr

om
sc

hw
el

le
 I f

m
in

P
39

9.
F

 (
1,

00
%

 v
on

 r
07

3.
02

)
(0

,0
0.

..1
00

,0
0%

 v
on

 r
07

3.
02

)
H

ys
te

re
se

P
39

8.
F 

(8
0,

00
%

 v
on

 K
02

68
)

(0
,0

0.
..1

99
,9

9%
 v

on
 K

02
68

)

F
el

ds
tr

om
sc

hw
el

le
 I f

x

zu
r 

S
te

ue
rlo

gi
k 

fü
r 

F
el

du
m

ke
hr

(B
la

tt 
"F

el
du

m
ke

hr
)

Is
tw

er
t a

m
 E

in
ga

ng
de

s 
F

el
ds

tr
om

re
gl

er
s

S
ol

lw
er

t a
m

 E
in

ga
ng

de
s 

F
el

ds
tr

om
re

gl
er

s

G
re

nz
w

er
tm

el
de

r 
I f 

< 
I fm

in

G
re

nz
w

er
tm

el
de

r 
I f 

< 
I fx



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-47
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G189 Störspeicher

8
7

5
6

4
3

2
1

- 
G

18
9 

-

r0
48

r9
47

.0
1

.0
2

.0
3

r9
49

.0
1

.0
2

.0
3

r0
49

.0
1

.0
4

.0
5

.0
6

.0
7

.0
8

.0
4

.0
5

.0
6

.0
7

.0
8

r9
47

.0
9

.1
0

.1
1

r9
49

.0
9

.1
2

.1
3

.1
4

.1
5

.1
6

.1
0

.1
1

.1
2

.1
3

.1
4

.1
5

.1
6

r9
47

.1
7

.1
8

.1
9

r9
49

.1
7

.2
0

.2
1

.2
2

.2
3

.2
4

.1
8

.1
9

.2
0

.2
1

.2
2

.2
3

.2
4

r9
47

.2
5

.2
6

.2
7

r9
49

.2
5

.2
8

.2
9

.3
0

.3
1

.3
2

.2
6

.2
7

.2
8

.2
9

.3
0

.3
1

.3
2

r9
47

.3
3

.3
4

.3
5

r9
49

.3
3

.3
6

.3
7

.3
8

.3
9

.4
0

.3
4

.3
5

.3
6

.3
7

.3
8

.3
9

.4
0

r9
47

.4
1

.4
2

.4
3

r9
49

.4
1

.4
4

.4
5

.4
6

.4
7

.4
8

.4
2

.4
3

.4
4

.4
5

.4
6

.4
7

.4
8

r9
47

.4
9

.5
0

.5
1

.5
2

.5
3

.5
4

.5
5

.5
6

.5
0

.5
1

.5
2

.5
3

.5
4

.5
5

.5
6

r9
47

.5
7

.5
8

.5
9

r9
49

.5
7

.6
0

.6
1

.6
2

.6
3

.6
4

.5
8

.5
9

.6
0

.6
1

.6
2

.6
3

.6
4

r9
49

.4
9

r0
49

.0
2

r0
49

.0
3

r0
49

.0
4

r0
49

.0
5

r0
49

.0
6

r0
49

.0
7

r0
49

.0
8

ak
tu

el
le

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

B
et

rie
bs

-
st

un
de

n-
zä

hl
er

S
tö

ra
us

lö
su

ng
 v

on
A

bl
au

fs
te

ue
ru

ng

B
et

rie
b 

vo
n

A
bl

a
uf

st
eu

er
u

ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

1.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

2.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

3.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

4.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

5.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

6.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rn
r.

S
tö

rw
er

t

7.
 q

ui
tti

er
te

 S
tö

ru
ng

S
tö

rs
pe

ic
he

r

B
et

rie
bs

st
un

de
n

S
tö

rz
ei

t (
B

et
rie

bs
st

un
de

n)
S

tö
rz

ei
t (

B
et

rie
bs

st
un

de
n)

S
tö

rz
ei

t (
B

et
rie

bs
st

un
de

n)

S
tö

rz
ei

t (
B

et
rie

bs
st

un
de

n)
S

tö
rz

ei
t (

B
et

rie
bs

st
un

de
n)

S
tö

rz
ei

t (
B

et
rie

bs
st

un
de

n)

S
tö

rz
ei

t (
B

et
rie

bs
st

un
de

n)
S

tö
rz

ei
t (

B
et

rie
bs

st
un

de
n)



Funktionspläne 02.00

8-48 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G195 Parallelschalt – Schnittstelle
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-49
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt G200 Feldumkehr mit SIMOREG - Einquadrantgerät
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Funktionspläne 02.00

8-50 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Freie Funktionsblöcke  Blätter B100 bis B216

Technologiesoftware im Grundgerät, Option S00

HINWEIS

Die Freischaltung dieser Funktionsblöcke erfolgt durch den Parameter U977. Vorgangsweise bei der
Freischaltung siehe Kapitel 11 Parameterliste, Beschreibung zu Parameter U977 und n978.

Die Einstellung der Reihenfolge, in der diese Funktionsblöcke abgearbeitet werden, erfolgt mit Hilfe
der Parameter U960, U961, U962 und U963.
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Funktionsplan SIMOREG 6RA70 - Inhaltsverzeichnis der Technologiesoftware im Grundgerät, Option S00

 Inhalt  Blatt 

Regelelemente
 3 Integratoren B155
 3 DT1-Glieder B155
 10 Vorhalt- / Verzögerungsglieder B156 - B158

Kennlinien
 9 Kennlinienbausteine B160
 3 Totbereiche B161
 1 Sollwert-Scherung B161

Hochlaufgeber
 1 Einfachhochlaufgeber B165

Regler
 1 Technologieregler B170
 10 PI-Regler B180 - B189

Geschwindigkeits- / Drehzahlrechner,
variables Trägheitsmoment
 1 Geschwindigkeits- / Drehzahlrechner B190
 1 Drehzahl- / Geschwindigkeitsrechner B190
 1 Berechnung variables Trägheitsmoment B191

Multiplexer für Konnektoren
 3 Multiplexer B195

Logische Funktionen
 2 Decoder / Demultiplexer Binär auf 1 aus 8 B200
 28 UND-Glieder mit je 3 Eingängen B205
 20 ODER-Glieder mit je 3 Eingängen B206
 4 EXCLUSIV ODER-Glieder mit je 2 Eingängen B206
 16 Inverter B207
 12 NAND-Glieder mit je 3 Eingängen B207
 14 RS-Speicherglieder B210
 4 D-Speicherglieder B211
 10 Zeitglieder B215, B216
 5 Binärsignal-Umschalter B216

 Inhalt  Blatt 

 Inbetriebnahme der Technologiesoftware (Option S00) B101

Festwerte
 100 Festwerte B110

Überwachung
 1 Spannungüberwachung Elektronik-Stromversorgung B110

Warnungen, Störungen
 8 Warnungsauslösungen B115
 32 Störungsauslösungen B115

Konnektor- / Binektorwandler
 3 Konnektor- / Binektorwandler B120
 3 Binektor- / Konnektorwandler B121

Mathematische Funktionen
 15 Addierer / Subtrahierer B125
 4 Vorzeicheninvertierer B125
 2 Schaltbare Vorzeicheninvertierer B125
 12 Multiplizierer B130
 6 Dividierer B131
 3 Hochauflösende Multiplizierer/Dividierer B131
 4 Betragsbildner mit Siebung B135

Begrenzer, Grenzwertmelder
 3 Begrenzer B135
 3 Grenzwertmelder mit Siebung B136
 4 Grenzwertmelder ohne Siebung B137
 3 Grenzwertmelder ohne Siebung B138

Bearbeitung von Konnektoren
 4 Mittelwertbildner B139
 4 Maximumauswahlen B140
 4 Minimumauswahlen B140
 2 Nachführ- / Speicherglieder B145
 2 Konnektor-Speicher B145
 10 Konnektor-Umschalter B150



F
unktionspläne

02.00

8-52
S

IE
M

E
N

S
 A

G
    6R

X
1700-0A

D
00

S
IM

O
R

E
G

 D
C

 M
aster    B

etriebsanleitung

B
latt B

101
In

b
etrieb

n
ah

m
e d

er T
ech

n
o

lo
g

ieso
ftw

are (O
p

tio
n

 S
00)

875 64321

- B101 -

Es stehen 5 Zeitscheiben zur Verfügung:

 Zeitscheibe Abtastzeit                                                             
 1 1 * T0 (zündimpulssynchrone Zeitscheibe)  <1>
 2 2 * T0 (zündimpulssynchrone Zeitscheibe)  <1>
 4 4 * T0 (zündimpulssynchrone Zeitscheibe)  <1>
 10 20 ms (nicht zündimpulssynchron)
 20 Baustein wird nicht gerechnet                      <2>

<1> T0 = mittlerer Abstand zwischen 2 Zündimpulsen
 T0 = 3,33 ms bei 50 Hz Netzfrequenz
 T0 = 2,78 ms bei 60 Hz Netzfrequenz

<2> Alle Funktionsblöcke, für die eine Zeitscheibe <20 
 eingestellt wird, werden aktiviert 

 Funktionsblock-Nr. Einstellung mit Parameter 
 1 U950.01
 2 U950.02
 .  .
 .  .

 99  U950.99
 100 U950.100
 101 U951.01
 102 U951.02
 .  .
 .  .

 199  U951.99
 200 U951.100
 201 U952.01
 202 U952.02
 .  .
 .  .

 299  U952.99
 300 U952.100

1. Freischaltung

2. Einstellung der Abtastzeiten
 und  Aktivierung

3. Abarbeitungsreihenfolge

Dauernde Freischaltung

 U977 = PIN-Nummer
 n978 = 2000

Temporäre Freischaltung

 U977 = 1500
 n978 = 1xxx  (xxx = verbleibende Stunden)

Die Abarbeitungsreihenfolge der Funktionsblöcke kann mit den Parametern U960, U961 und U962 frei festgelegt werden.

Inbetriebnahme der Technologiesoftware im Grundgerät (Option S00)

4. Automatische Einstellung Die Einstellung der Abarbeitungsreihenfolge der Funktionsblöcke und deren Aktivierung kann auch automatisch erfolgen:

= Funktionsblock-Nummer287

Die Abtastzeiten sind so zu wählen, dass die maximale Prozessorauslastung (n009.02) im Mittel einen Wert <90% anzeigt.

U969 = 1: Standardreihenfolge herstellen
  U960, U961 und U962 werden auf Werkseinstellung gestellt

 = 2: Optimale Reihenfolge einstellen
  U960, U961 und U962 werden so eingestellt, dass möglichst wenig Totzeiten auftreten

 = 3: Standardeinstellung der Abtastzeiten herstellen. U950, U951 und U952 werden auf Werkseinstellung gestellt!

 = 4: Automatische Aktivierung / Deaktivierung
  U950, U951 und U952 werden so eingestellt, dass die nicht verdrahteten Funktionsblöcke abgewählt
  und die verdrahteten Funktionsblöcke angewählt (aktiviert) werden, sofern sie noch nicht angewählt sind.
  Dabei wird für alle vorher nicht aktivierten Funktionsblöcke die Zeitscheibe 10 (Abtastzeit 20 ms) eingestellt,
  bei allen vorher bereits aktivierten Funktionsblöcken wird die Zeitscheibe unverändert belassen.

Für jeden Funktionsblock muss festgelegt werden, in welcher "Zeitscheibe" (d. h. mit welcher Abtastzeit) er bearbeitet wird.
(Hinweis: In der Werkseinstellung der Parameter sind alle vorhandenen Funkitonsblöcke aktiviert)
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Blatt B110 Festwerte, Spannungsüberwachung
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8-54 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-55
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B120 Konnektor- / Binektorwandler
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Funktionspläne 02.00

8-56 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B121 Binektor- / Konnektorwandler
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SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-57
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B125 Addierer / Subtrahierer, Vorzeichenivertierer
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Funktionspläne 02.00

8-58 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B130 Multiplizierer
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-59
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B131 Dividierer, hochauflösende Multiplizierer / Dividierer
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Funktionspläne 02.00

8-60 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B135 Betragsbildner mit Siebung, Begrenzer
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8-62 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B137 Grenzwertmelder ohne Siebung
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-63
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B138 Grenzwertmelder ohne Siebung
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-65
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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Funktionspläne 02.00

8-66 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B145 Nachführ- / Speicherglieder, Konnektorspeicher
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8-68 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B155 Intregratoren, DT1-Glieder
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Kp Tn

-1*

Kp

  1  
sTn

0 0

1

0 0

1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)

B

U532 (0)
B

U538 (1)

K

U534 (1)
K

T1

B

B

K

B
B
B

260

K9300

U535.01 (0 ms)

.01

.01

1

.01

.01

.11

.11

.01

.11

.21

.31

.41

U539.01
(3,000 s)

U537.01
(3,00)

U540.01 (1) U541.01 (1)

.01

.01

K9301

K9302

U543.01
(100,0)

K9306

K9305
K9303

.01

B9660
(K9305)

U545.01
(100,0)

U544 (9306)

K9304

K9307

B9650

.01

B9670

(K9307)

- B180 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>
1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn

-1*

Kp

  1  
sTn

0 0

1

0 0

1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)

B

U532 (0)

B

U538 (1)

K

U534 (1)
K

T1

B

B

K

B
B
B
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K9310

U535.02 (0 ms)

.02

.02

2

.02

.02

.12

.12

.02

.12

.22

.32

.42

U539.02
(3,000 s)

U537.02
(3,00)

U540.02 (1) U541.02 (1)

.02

.02

K9311

K9312

U543.02
(100,0)

K9316

K9315
K9313

.02

B9661
(K9315)

U545.02
(100,0)

U544 (9316)

K9314

K9317

B9651

.02

B9671

(K9317)

- B181 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>

1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn

-1*

Kp

  1  
sTn

0 0

1
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1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)

B

U532 (0)
B

U538 (1)

K

U534 (1)
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B

B
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K9320

U535.03 (0 ms)

.03

.03

3

.03

.03

.13

.13

.03

.13

.23

.33

.43

U539.03
(3,000 s)

U537.03
(3,00)

U540.03 (1) U541.03 (1)

.03

.03

K9321

K9322

U543.03
(100,0)

K9326

K9325
K9323

.03

B9662
(K9325)

U545.03
(100,0)

U544 (9326)

K9324

K9327

B9652

.03

B9672

(K9327)

- B182 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>
1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn

-1*
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  1  
sTn

0 0

1

0 0

1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)

B

U532 (0)
B

U538 (1)
K

U534 (1)
K

T1

B

B

K

B
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K9330

U535.04 (0 ms)

.04

.04

4

.04

.04

.14

.14

.04

.14

.24

.34

.44

U539.04
(3,000 s)

U537.04
(3,00)

U540.04 (1) U541.04 (1)

.04

.04

K9331

K9332

U543.04
(100,0)

K9336

K9335
K9333

.04

B9663
(K9335)

U545.04
(100,0)

U544 (9336)

K9334

K9337

B9653

.04

B9673

(K9337)

- B183 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>

1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn

-1*
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  1  
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0 0
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0 0

1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)

B

U532 (0)
B

U538 (1)
K

U534 (1)
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T1
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B
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K9340

U535.05 (0 ms)

.05

.05

5

.05

.05

.15

.15

.05

.15

.25

.35

.45

U539.05
(3,000 s)

U537.05
(3,00)

U540.05 (1) U541.05 (1)

.05

.05

K9341

K9342

U543.05
(100,0)

K9346

K9345
K9343

.05

B9664
(K9345)

U545.05
(100,0)

U544 (9346)

K9344

K9347

B9654

.05

B9674

(K9347)

- B184 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>

1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn

-1*

Kp

  1  
sTn

0 0
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0 0

1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)
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U532 (0)
B

U538 (1)

K
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K9350

U535.06 (0 ms)

.06

.06

6

.06

.06

.16

.16

.06

.16

.26

.36

.46

U539.06
(3,000 s)

U537.06
(3,00)

U540.06 (1) U541.06 (1)

.06

.06

K9351

K9352

U543.06
(100,0)

K9356

K9355
K9353

.06

B9665
(K9355)

U545.06
(100,0)

U544 (9356)

K9354

K9357

B9655

.06

B9675

(K9357)

- B185 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>
1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn

-1*

Kp

  1  
sTn

0 0

1

0 0

1

1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K

K

U531 (0)

B

U532 (0)
B

U538 (1)
K

U534 (1)
K

T1

B

B

K

B
B
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K9360

U535.07 (0 ms)

.07

.07

7

.07

.07

.17

.17

.07

.17

.27

.37

.47

U539.07
(3,000 s)

U537.07
(3,00)

U540.07 (1) U541.07 (1)

.07

.07

K9361

K9362

U543.07
(100,0)

K9366

K9365
K9363

.07

B9666
(K9365)

U545.07
(100,0)

U544 (9366)

K9364

K9367

B9656

.07

B9676

(K9367)

- B186 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>
1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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Kp Tn
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1

X Y
U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
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U531 (0)

B

U532 (0)
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U534 (1)
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K9370

U535.08 (0 ms)

.08

.08

8

.08

.08

.18

.18

.08

.18

.28

.38

.48

U539.08
(3,000 s)

U537.08
(3,00)

U540.08 (1) U541.08 (1)

.08

.08

K9371

K9372

U543.08
(100,0)

K9376

K9375
K9373

.08

B9667
(K9375)

U545.08
(100,0)

U544 (9376)

K9374

K9377

B9657

.08

B9677

(K9377)

- B187 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>

1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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1
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U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
K

U536 (1)
K
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B
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K9380

U535.09 (0 ms)

.09

.09

9

.09

.09

.19

.19

.09

.19

.29

.39

.49

U539.09
(3,000 s)

U537.09
(3,00)

U540.09 (1) U541.09 (1)

.09

.09

K9381

K9382

U543.09
(100,0)

K9386

K9385
K9383

.09

B9668
(K9385)

U545.09
(100,0)

U544 (9386)

K9384

K9387

B9658

.09

B9678

(K9387)

- B188 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>
1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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U530 (0)

K

U533 (0)
K

U542 (1)
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B

U538 (1)
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K9390

U535.10 (0 ms)

.10

.10

10

.10

.10

.20

.20

.10

.20

.30

.40

.50

U539.10
(3,000 s)

U537.10
(3,00)

U540.10 (1) U541.10 (1)

.10

.10

K9391

K9392

U543.10
(100,0)

K9396

K9395
K9393

.10

B9669
(K9395)

U545.10
(100,0)

U544 (9396)

K9394

K9397

B9659

.10

B9679

(K9397)

- B189 -

Freigabe PI-Regler

P-Anteil

I-Anteil

PI-Regler

0 = P-Anteil
nullsetzen

0 = I-Anteil
nullsetzen

positive Grenze

negative Grenze

Regler an Aus-
gangsbegrenzung

Übertragungsfunktion:

            1             1 + sTn
G(s) =  --------- * Kp * ---------
         1 + sT1            sTn

Siebzeit

PI-Regler setzen

1 = I-Anteil setzen <4>

Setzwert für I-Anteil

1 = Ausgang setzen <2>

0 = PI-Regler sperren <1>

1 = I-Anteil anhalten <5>

Setzwert für PI-Regler-Ausgang

1 = Ausgang anhalten <3>
1 = I-Anteil in pos. Richtung anhalten <6>

1 = I-Anteil in neg. Richtung anhalten <7>

Ausgang PI-Regler

Regler an pos.
Ausgangsbegrenzung

Regler an neg.
Ausgangsbegrenzung

<1> PI-Regler sperren:
 P-Anteil = 0
 I-Anteil = 0
 Ausgang = 0
<2> Ausgang setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert - P-Anteil
 Ausgang = Setzwert
<3> Ausgang anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = festgehaltener Ausgang - P-Anteil
 Ausgang wird festgehalten
<4> I-Anteil setzen:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil = Setzwert
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

<5> I-Anteil anhalten:
 P-Anteil aktiv
 I-Anteil wird festgehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<6> I-Anteil in pos. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) positiv ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil
<7> I-Anteil in neg. Richtung anhalten:
 P-Anteil aktiv
 wenn Regler-Eingang (X) negativ ist,
 wird der I-Anteil angehalten
 Ausgang = P-Anteil + I-Anteil

Priorität:
1. PI-Regler sperren
2. Ausgang setzen
3. Ausgang anhalten
4. I-Anteil setzen
5. I-Anteil anhalten
6. I-Anteil in pos. Richtung anhalten
7. I-Anteil in neg. Richtung anhalten

I-Anteil in pos. Richtung
anhalten und auf positive

Grenze begrenzen

I-Anteil in neg. Richtung
anhalten und auf negative

Grenze begrenzen

PI-Regler
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iD

- B190 -

115

<1> <1>

n020

n022

n021

n023

U519.F (1,00) U520.F (1450)

(-32,768...32,767 m/s)

(-32,768...32,767 m/s)

U515 (0)

K

U516 (0)
K

K9256

K9257

U517 (0)

K

U518.F (6500,0)
(10,0...6553,5mm)

U522 (16,38)
(0,01...327,67m/s)

U523 (1638)
(10...60000mm)

U521 (16,38)
(0,01...327,67m/s)

Geschwindigkeits- / Drehzahlrechner

Istdrehzahl

Sollgeschwindigkeit

Istgeschwindigkeit

Solldrehzahl

Getriebe-
übersetzung

Nenndrehzahl

Geschwindigkeits- Drehzahlrechner

Drehzahl- Geschwindigkeitsrechner

nist

vsoll

vist

nsoll

nnenn

vist = ----------------- ∗ --------

D ∗ π ∗ nnenn

D ∗ π ∗ nnenn      nist

i              100%

nsoll = ----------------- ∗ 100%
vsoll ∗ i

min.Durchmesser

Durchmesser

Normierung

Normierung

Normierung

<1> U518 muss immer kleiner als U523 sein



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-87
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B191 Berechnung variables Drehmoment
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Funktionspläne 02.00

8-88 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B195 Multiplexer
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-89
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B200 Decoder / Demultiplexer Binär auf 1 aus 8
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8-90 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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8-92 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-93
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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Funktionspläne 02.00

8-94 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt B211 D-Speicherglieder
8

7
5

6
4

3
2

1

S
E

T 
(Q

=1
)

D

R
E

S
E

T
 (Q

=0
)

S
T

O
R

E

P
O

W
E

R
 O

N
 

QQ
.0

1
.0

2
.0

3
.0

4

S
E

T 
(Q

=1
)

D

R
E

S
E

T
 (Q

=0
)

S
T

O
R

E

P
O

W
E

R
 O

N
 

QQ
.0

1
.0

2

.0
3

.0
4

S
E

T 
(Q

=1
)

D

R
E

S
E

T 
(Q

=0
)

S
T

O
R

E

P
O

W
E

R
 O

N
 

QQ
.0

1
.0

2
.0

3
.0

4

S
E

T 
(Q

=1
)

D

R
E

S
E

T 
(Q

=0
)

S
T

O
R

E

P
O

W
E

R
 O

N
 

QQ
.0

1
.0

2

.0
3

.0
4

23
0

23
1

23
2

23
3

1 1

1 1

- 
B

21
1 

-

<
1> <
1>

<
1>

<
1>

B B

B
94

90

B
94

91

B
94

92

B
94

93

B
94

94

B
94

95

B
94

96

B
94

97

U
43

0 
(0

)
B B

B B

U
43

2 
(0

)
B B B B

U
43

3 
(0

)
B B

B B

U
43

1 
(0

)
B B

P
rio

rit
ät

:
1.

 R
E

S
E

T
2.

 S
E

T
3.

 S
T

O
R

E

4 
D

-S
pe

ic
he

rg
lie

de
r

<1
>

  v
on

 S
pa

nn
un

gs
üb

er
w

ac
hu

ng
 E

le
kt

ro
ni

k-
S

tr
om

ve
rs

or
gu

ng



02.00 Funktionspläne

SIEMENS AG    6RX1700-0AD00 8-95
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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Funktionspläne 02.00

8-102 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt Z114 1.EB1: 4 bidirektionale Ein- / Ausgänge, 3 digitale Eingänge
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SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung
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Blatt Z117 2.EB1: 4 bidirektionale Ein- / Ausgänge, 3 digitale Eingänge
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Funktionspläne 02.00

8-106 SIEMENS AG    6RX1700-0AD00
SIMOREG DC Master    Betriebsanleitung

Blatt Z118 1.EB2: Analogeingang, Analogausgang, 2 digitale Eingänge,
4 Relaisausgänge
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